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5.6.1.3 Regrouper

o Créer groupement permet de réunir plusieurs fonctions en une unité
d'ensemble et de déplacer et copier celle-ci sous forme de bloc.

= Marquez d'abord les fonctions a regrouper avec un cadre a étirer avec le
pointeur de la souris.

[ MW IN - Gi\He_elv', YogelgesangDoku', CMU 1000 Handbuch’ Yorbereitung\,CMU-Programme?\Test_3-F.hecmp. |8 x|
Fichier Programms CM Regrouper  Dispositf Topologis des capteurs  Configuration des capteurs Options

caractéristiques fonctionnelles fonctions ayant un raccourei

Temp. dhuile tank Temp. dhuile tank

TlAlB]

Ternp. dhuile tank

Temp. dhule critiguant

20.05.2008 10:42:20

“ Ohvers

Pression comparaison Pression comparaison

25
123

on

st acuele CHL1000 [ros ceopoige oescoeurs o ool ces ot

= Sélectionnez ensuite dans la barre de menu “Grouper* puis dans le menu
déroulant “Créer groupement".

o Supprimer groupement permet de séparer de nouveau les fonctions réunies
dans le groupe.
= Marquez pour cela le groupe souhaité par un clic de souris sur n'importe
quelle fonction au sein du groupe.
= Sélectionnez ensuite dans la barre de menu “Grouper* puis dans le menu
déroulant “Supprimer groupement®.

5.6.1.4 Dispositif
La fonction ,Connexion" vous permet d'établir & partir de I'éditeur CM une connexion
entre le PC et un appareil CM.

La fonction est identique a I'établissement de connexion dans le gestionnaire CM. Voir
a ce sujet le chapitre 5.5.1)
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5.6.1.5 Topologie des capteurs

Afin de pouvoir surveiller srement une installation, il convient de s'assurer que les
capteurs programmeés dans la CMU 1000 soient les mémes que ceux raccordés
pendant le fonctionnement.

La constellation des capteurs sert a cela. La topologie des capteurs est un
instrument de contrdle des capteurs raccordés, ainsi, elle compare en permanence les
capteurs "réels" raccordés et les capteurs "théoriques" programmes.

La topologie des capteurs est optionnelle dans I'appareil CM et n'est pas absolument
nécessaire. Mais si une topologie des capteurs est enregistrée, les capteurs raccordés
doivent étre adaptés.

Avec une topologie des capteurs activée, un capteur "incorrect" raccordé par erreur est
détecté et cela permet d'éviter que le programme CM fonctionne avec des informations
incorrectes.

Une topologie des capteurs peut étre enregistrée dans des fichiers et étre chargée
depuis des fichiers, elle peut étre recue et transférée par I'appareil CM.

Les fichiers de topologie possédent I'extension *.hescf .

La topologie des capteurs comprend les données suivantes :
- Nombre des capteurs raccordés

- Nombre des sous-canaux de chaque capteur raccordé

- Etat de chaque sous-canal (actif / inactif)

- Classe des capteurs (analogique / HSI / SMART)

- Unités des différentes valeurs mesurées

- Nom de chaque capteur

- Désignation de l'appareil de chaque capteur

Si une topologie des capteurs existe dans le CM-Editor, vous pouvez utiliser pour les
valeurs mesurées les noms exacts pendant la création de programme. Seuls les
capteurs et sous-canaux qui existent réellement peuvent alors étre réglés et sont
disponibles.

Un message d'état sur le bord inférieur de la fenétre du CM-Editor indique si une
topologie des capteurs existe.

: : = o || # |
st de foncions a8
— ~
Divers
J ;lJ
e
Plateforme actuelle : CSI-F-10 de V01.04 ( ‘Pas de topologie des capteurs ) ‘nas de configuration des capteurs Gedndert Tracer des lignes

e La fonction Charger du fichier permet d'ouvrir une constellation des capteurs
enregistrée et de I'utiliser dans le CM-Editor.
Entrez pour cela dans la fenétre qui s'ouvre le chemin d'acces correspondant et
le nom du fichier et cliquez ensuite sur Ouvrir.

e La fonction Charger de I'appareil permet de transférer une topologie des
capteurs enregistrée dans I'appareil CM sur votre PC et d'utiliser celle-ci dans
I'éditeur CM.
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Topologie des capteurs

Retirer supprime la topologie des capteurs actuellement existante dans le CM-
Editor et elle n'est plus disponible pour la suite de la création du programme.
Aucun fichier de topologie enregistré n'est supprimé !

Pour enregistrer un fichier de topologie, sélectionnez Enregistrer dans le
fichier. Entrez pour cela dans la fenétre qui s'ouvre le chemin d'accés
correspondant et le nom du fichier souhaité.

En sélectionnant la fonction Afficher, une fenétre s'ouvre, elle représente la
constellation compléte des capteurs.

Fichier HSI de la topologie des capteurs

Topologie des capteurs
29.05.2008

sensor |

Plage de mesure inférieurs
Plage de mesure supérieure
Sensor K

Plage de mesure inférieure

Plage de mesure supérisure

Entrées numeériques

Mambre d'entrées numérigques |

Annotations

oec
100 °C

0 bar
100 har

Imigrimer

Fermer
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5.6.1.6 Configuration des capteurs

Configuration des capteurs comporte tous les réglages liés aux entrées dans
I'appareil CM (réglages des appareils périphériques). La configuration des capteurs
peut uniqguement étre créée avec l'appareil CM (création hors ligne dans CMWIN
impossible). Pour cela, tous les capteurs nécessaires doivent étre raccordés.

Une configuration des capteurs peut étre enregistrée dans des fichiers et étre chargée
depuis des fichiers, elle peut étre recue et transférée par I'appareil CM.
Les fichiers de configuration possédent I'extension *.hedcf .

La configuration des capteurs comprend les données suivantes :
- Nom des capteurs

- Mode

- Etendue de mesure

Format décimal
Unités des différentes valeurs mesurées

Un message d'état sur le bord inférieur de la fenétre du CM-Editor indique si une
configuration des capteurs existe.

°ou

[® Activer |a LED Actiond
# Afficher le mes Actiond
Scondtate  Constartl  Fressio Pression comparaison Prassion cormparaison
* Constarte Constart2 Temp. ¢ 35

 Créer la seisie  Aetion® @I; —
* Intérieur ou éoe Conetion2

RacoourcisT -
@ Saisis numérig Entry1 Prassiol B 1B

'+ Sortie analagic Actiont Temp. ¢
'# Supérieur ou é¢Conetiont = y=a . . i . s ‘

0 Divers

Platsforme actuglls : MU 1000 ‘Pas d topoiogie des capteurs ( ‘pas d configuration des capteUrs ) ‘

La fonction Charger du fichier permet d'ouvrir un fichier de configuration des
capteurs enregistré et de I'utiliser dans le CM-Editor.

Entrez pour cela dans la fenétre qui s'ouvre le chemin d'accés correspondant et
le nom du fichier et cliquez ensuite sur Ouvrir.

La fonction Charger de I'appareil permet de transférer une configuration
des capteurs enregistrée dans I'appareil CM sur votre PC puis de I'utiliser dans
I'éditeur CM.

Retirer permet de supprimer la constellation des capteurs actuellement
existante dans le CM-Editor ; elle n'est plus disponible lors de la suite de la
création du programme.

Aucun fichier de topologie enregistré n'est supprimé !

Pour enregistrer un fichier de configuration, sélectionnez Enregistrer dans
fichier. Entrez pour cela dans la fenétre qui s'ouvre le chemin d'accés
correspondant et le nom du fichier souhaité.
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En sélectionnant la fonction Afficher, une fenétre
fichier de configuration des capteurs complet.

s'ouvre, elle représente le

CMU1000 V99.99 - Gérer des configurations de capteurs

Données de configuration du HSI

CMU1000 V99.99, Configuration des capteurs
28.05.2008

Canal A

Canal |

Mam

Mode Manuel
Signal d'entrée Hsl
Plage de mezure inférieure 0
Plage de mesure supérieure 100
Format décimal o0
Unité o
Canal J

Mam

Mode Automatioue
Signal d'entrée Hsl

Plage de mezure inférieure 0

Plage de mesure supérieure 1000
Format décimal o0

Unité bar

Paramétrages PWM

— e — — @@ @ 0

Fiiuhd 1
Fiiuhd 2

0420 mé
0510

Annotations

| v

-

Imprimer  Fermer

Remarque!

Dans le cas d'un programme CM, on peut intégrer aussi bien un fichier de
configuration qu'un fichier de topologie, de telle sorte que I'on définit, en copiant
le programme CM dans l'appareil CM, simultanément la configuration et la
topologie. Les deux parties sont cependant optionnelles et ne doivent pas
impérativement étre présentes dans le programme CM.
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5.6.1.7 Options

e Aprés avoir sélectionné la fonction Options, |la fenétre suivante s'ouvre.
Les boutons de sélection sur le bord droit de la fenétre apparaissent aprés
avoir cliqué dans le champ de sélection correspondant.

Options

Général
Langue Francaise

Répertoires de travai

Editeur CM
Mom comime inscription Man
Encacder le groupe Man

Ok Interrompre

- Le champ Langue permet de sélectionner pour la langue du systéme du
CMWIN entre les options Allemand, Anglais et Francgais

-Dans le champ Répertoires de travail, vous déterminez le chemin
d'enregistrement des fichiers CMWIN (programmes CM, enregistrements,
fichiers de topologie et de configuration, etc.).

- Le champ Nom comme inscription permet de déterminer si dans la fenétre
"Fonctions associées", le nom de la fonction correspondante (par ex. valeur
mesurée 2; action 4) doit étre affichée comme désignation de la fonction ou
non.

Si "Non" est sélectionné, vous pouvez entrer manuellement un texte de
désignation dans les paramétres de la fonction.

- Le champ Encadrer le groupe permet de déterminer si les groupes créés
dans le programme CM doivent étre représentés en étant entourés par un
cadre ou non.

En cliquant sur OK, les réglages sont repris et vous revenez a la fenétre
principal CMWIN.

Annuler permet de revenir sans reprendre les modifications.

e Aprés avoir sélectionné la fonction Afficher durée de cycle, |a fenétre suivante
s'ouvre et la durée de cycle actuelle du programme CM s'affiche.

Exemple :

CMWIN i |

o Durée actuelle du cycle: 10,0 ms

ik
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5.6.1.8 Division de la fenétre

L'interface graphique de I'éditeur CM comprend les fenétres de fonctions suivantes :

Fenétre "Charactéristiques fonctionelles"

Les propriétés de la fonction actuellement marquée dans la fenétre ,Fonctions
associées" sont affichées dans cette fenétre. En font partie :

Nom des fonctions (par ex. action 2; constante 5; valeur mesurée 12)

Type des fonctions (par ex. constante, valeur mesurée, générateur d'impulsions)
Propriétés spécifiques (réglages des paramétres)

Commentaires

Fenétre "Liste des fonctions"

Cette fenétre énumeére toutes les fonctions utilisées dans le programme avec les
indications suivantes :

¢ Type des fonctions (par ex. constante, valeur mesurée, générateur d'impulsions)
e Nom des fonctions (par ex. action 2; constante 5; valeur mesurée 12)

o Désignation (par ex. pression de travail Non OK)

Fenétre "Fonctions ayant un raccourci"

Cette fenétre comprend le véritable programme CM. La représentation peut étre
agrandie ou réduite a I'aide de la barre de défilement sur le bord inférieur de la
fenétre.

Fenétre "Fonctions"

Cette fenétre comprend toutes les fonctions disponibles pour la création de
programme, classées selon les données suivantes :

Sources de données

Calculs

Opérations numériques

Conditions

Raccourcis

Opérations booléennes

Valeurs des résultats / Actions

Divers
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5.6.2 Options

e Aprés avoir sélectionné la fonction Options, |la fenétre suivante s'ouvre.
Les boutons de sélection sur le bord droit de la fenétre apparaissent aprés
avoir cliqué dans le champ de sélection correspondant.

Options

Général
Langue Francaise
Répertoires de travai

Editeur CM
Mom comime inscription Man
Encacder le groupe Man

Ok Interrompre

- Le champ Langue permet de sélectionner pour la langue du systéme du
CMWIN entre les options Allemand, Anglais et Francgais

-Dans le champ Dossier de travail, vous déterminez le chemin

d'enregistrement des fichiers CMWIN
(programmes CM, enregistrements, fichiers de topologie et de configuration,
etc.).

- Le champ Nom pour désignation permet de déterminer si dans la fenétre
"Fonctions associées", le nom de la fonction correspondante (par ex. valeur
mesurée 2; action 4) doit étre affichée comme désignation de la fonction ou
non.

Si "Non" est sélectionné, vous pouvez entrer manuellement un texte de
désignation dans les paramétres de la fonction.

- Le champ Encadrer groupe permet de déterminer si les groupes créés dans
le programme CM doivent étre représentés en étant entourés par un cadre ou
non.

En cliquant sur OK, les réglages sont repris et vous revenez a la fenétre
principal CMWIN.

Annuler permet de revenir sans reprendre les modifications.

5.6.3 Réinitialiser les options

o La fonction Réinitialiser les options permet de remettre toutes les options
réglées manuellement sur le réglage d'usine.

5.7 Aide

e En sélectionnant la fonction A propos de, vous obtenez des informations sur
votre version de logiciel et le lien menant a la page d'accueil HYDAC.
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ANNEXE A : Fonctions du programme CM

Un programme CM comprend de nombreuses fonctions différentes qui sont
combinées, traitées et analysées de maniére cyclique.

A.1 Généralités a propos des fonctions

Une fonction posséde des entrées, sorties et des parametres. Par ex. la fonction
"Valeur moyenne" lit sur I'entrée une valeur numérique, calcule une valeur moyenne et
l'indique sur la sortie. Un paramétre permet de déterminer l'intervalle de temps pendant
lequel la moyenne est calculée.

A.1.1 Entrées / Sorties

Les sorties se modifient en fonction de I'entrée dans la plupart des fonctions pendant la
durée de fonctionnement. Les fonctions sont combinées dans I'éditeur. Ainsi, la sortie
d'une fonction peut étre associée a l'entrée d'une autre fonction. Il est possible de
définir une sortie sur plusieurs entrées mais il est impossible de définir plusieurs sorties
sur une entrée.

Il existe deux types d'entrées et de sorties selon le type de valeur : numériques et
booléennes. Une "sortie booléenne“ peut étre associée uniquement a une "entrée
booléenne" et une "sortie numérique" uniquement a une "entrée numérique".

A.1.2 Valeurs numériques

Une valeur numérique est un chiffre décimal, donc une valeur numérique avec en
option un signe positif ou négatif et un certain nombre de chiffres aprés la virgule.
L'exactitude est donnée par 7-8 caractéres significatifs. Ainsi, avec une valeur de 2
millions (7 caractéres avant la virgule), I'addition d'une valeur de 0,001 (3 caractéres
aprés la virgule) n'entraine aucune modification de la valeur numérique. Il faudrait pour
cela une exactitude de 10 caractéres au minimum.

Les entrées et sorties numériques ainsi que les lignes de liaison correspondantes sont
représentées en bleu

Valeurs booléennes

Une valeur booléenne représente un état logique. Il existe uniquement 2 états "vrai" ou
"1" et "faux" ou 0".

Les entrées et sorties booléennes ainsi que les lignes de liaison correspondantes sont
représentées en vert.
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A.1.3 Parameétre

Les paramétres sont déterminés dans I'éditeur et ne se modifient pas pendant la durée
de fonctionnement. Les paramétres de saisie modifiables pendant la durée de
fonctionnement sur I'appareil CM dans un menu ou avec un PC connecté constituent
une exception.

Les paramétres possédent un des types suivants :

Paramétres numériques
Un paramétre numérique est un chiffre décimal qui varie en fonction des entrées et des
sorties.

Nombre entier

Un nombre entier est un nombre naturel, sans chiffre aprés la virgule. En général,
aucun nombre négatif n'est autorisé. Les nombres entiers sont utilisés par exemple
pour la numérotation.

Liste d'entrée
Avec le type Liste d'entrée, une entrée est sélectionnée dans une liste. Le nombre et le
type des entrées de la liste dépendent du paramétre correspondant.

Parameétres booléens

Un paramétre booléen posséde comme déja décrit pour les entrées et sorties
uniquement deux état logiques : "0" et "1". Toutefois, "0" et "1" ne sont pas définis dans
I'éditeur, mais selon le contexte, par ex. "Non" ou "Oui", "Inactivé" ou "Activé", "Arrét"
ou "Marche".

Chaine de caractéres

Une chaine de caractéres est un texte quelconque dont la longueur est souvent
limitée. De plus, les espaces vide de téte et de fin sont souvent automatiquement
supprimes.

Tableau de valeurs

Un tableau de valeurs est un tableau comportant plusieurs valeurs, chaque valeur se
trouvant dans une ligne propre.

Il est en outre possible d'entrer des couples de valeurs. Les différentes valeurs d'un
couple de valeurs sont alors séparées 'une de I'autre par un double-point ":".

Heure
L'indication d'une heure s'effectue au format spécifique au pays, défini dans Windows.
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A.2 Sources des données

A.2.1 Constante

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

La fonction Constante fournit une valeur numérique qui est définie
dans [l'éditeur et qui ne se modifie plus pendant la durée du
fonctionnement.

Cela signifie que le parameétre Valeur, entré dans I'éditeur, est émis
sur la sortie pendant la durée de fonctionnement.

y: (numérique)
p1: Valeur (numérique)

A.2.2 Valeur de mesure

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

La fonction Valeur de mesure fournit la valeur mesurée actuelle d'un
capteur raccordeé .

Le paramétre Raccordement capteur permet de déterminer le
capteur et Sous-canal de fixer le canal du capteur. Si un capteur
raccordé ne posséde pas de sous-canal, aucune sélection n'est
possible ici.

Si une topologie de capteurs est enregistrée, les listes d'entrées
pour Raccordement capteur  affichent uniquement les
raccordements activés, avec les noms des capteurs
correspondants. Sous-canal permet d'afficher les sous-canaux
existants pour ce capteur, avec les noms et l'unité.

Si aucune constellation de capteurs n'est enregistrée, il est possible
de sélectionner sous Raccordement capteur les ports "A" a "P" et
sous Sous-canal les canaux"1" a "32".

y: (numérique)
p1: Raccordement capteur (liste d'entrée)
p2: Sous-canal (liste d'entrée)

A.2.3 Entrée numérique

La fonction Entrée numérique fournit I'état d'une entrée numérique.

Le parameétre Borne d'entrée permet de déterminer le port d'entrée
numerique a utiliser.

Entrées: -
Sorties: y: (booléenne)
Paramétres: p1: Borne d"entrée (liste d'entrée)
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A.2.4 Saisie numérique

123

Entrées:
Sorties:
Paramétres:

La fonction "Saisie Numérique" délivre une valeur numérique qui
peut étre réglée dans le menu parameétre. Elle peut également étre
réglée par un PC relié a la CMU.

Le paramétre Désignation est utilisé dans le menu d'entrée comme
point de menu. La plage d'entrée admissible s'étend de -
2.000.000,000 a +2.000.000,000.

Les modifications effectuées pendant la durée du fonctionnement
dans l'appareil CM sont aussi conservées aprés l'arrét de l'appareil.
A l'issue du premier transfert du programme CM dans I'appareil CM,
la valeur définie sous Valeur de départ est utilisée jusqu'a la
premiére modification.

y: (numérique)
p1: Valeur de départ (numérique)
p2: Désignation (chaine de caractéres)

A.2.5 Valeur d’ Entrée booléenne

Entrées:
Sorties:
Paramétres:

p1:
p2:
Ps:

La fonction Valeur d’ Entrée booléenne fournit une valeur booléenne
qui peut étre définie dans le menu Parameétres de I'appareil CM.
Il est aussi possible de la définir via un PC raccordé.

Le paramétre Désignation est alors utilisé dans le menu d'entrée
comme option de menu. L'entrée s'effectue sur I'appareil CM en
sélectionnant "Oui" ou "Non":; sur le PC, une case a cocher
apparait.

Les modifications effectuées pendant la durée du fonctionnement
dans l'appareil CM sont aussi conservées apres l'arrét de I'appareil.
Apreés le premier chargement du programme CM dans l'appareil CM,
la valeur définie sous Valeur de départ est utilisée jusqu'a la
premiéere modification.

Le parametre Fonctionnalité détermine la maniére d'interpréter
I'entrée. Les réglages suivants sont possibles :

Interrupteur

Un point de menu est créé sur l'appareil CM, il permet d'activer ou
de désactiver la valeur d'entrée. Cette fonctionnalité sert a activer
certains chemins d'acces dans la logique d'analyse.

Bouton poussoir
Lorsque la valeur est activée sur I'appareil CM, seule une impulsion
est générée dans la logique d'analyse et dans le menu, la fonction
est désactivée aussitét. On imite une fonction bouton poussoir. Cette
fonctionnalité peut étre utilisée afin de déclencher des événements
dans la logique d'analyse.

(booléenne)

Valeur de départ (booléenne)
Désignation (chaine de caractéres)
Fonctionnalité (liste d'entrée)
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A.2.6 Générateur de temporisation

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

A.2.7 Minuterie

o

Le générateur de temporisation est une fonction qui génére une
impulsion dans un intervalle pouvant étre défini (par ex. toutes les
minutes, toutes les 5 minutes), donc qui définit sa sortie booléenne
pour un cycle sur "1" puis de nouveau sur "0".

Les réglages suivants sont possibles pour le paramétre Intervalle :

;2:5;,10; 15; 30 Secondes,
; 2:5;10; 15; 30 Minutes,

1
1
1; 2; 6; 12; 24 Heures.

L'impulsion de sortie s'effectue toujours de maniére synchronisée
par rapport a I'neure. Si par ex. "6 heures" est réglé, une impulsion
est générée a 6, 12, 18 et a 0 heure.

Si a certaines heures, une impulsion est nécessaire, utilisez a la
place du générateur de temporisation la minuterie qui est dotée d'un
générateur d'impulsion placé en aval (voir chapitre A.8.5).

y: (booléenne)
p1: Intervalle (liste d'entrée)

La minuterie est une fonction qui active a un certain moment au
cours d'un mois sa sortie booléenne et qui la désactive a un autre
moment.

Le moment d'activation est déterminé avec les paramétres Jour
d'activation et Heure d'activation, le moment de désactivation avec
les paramétres Jour de désactivation et Heure de désactivation.

Pour les jours, un jour de la semaine, de "lundi" a "dimanche" peut
étre défini. Le réglage "Quotidien" est aussi possible. Le réglage
"Quotidien" est possible uniquement lorsque les deux jours sont
définis sur "Quotidien". L'éditeur empéche les entrées incorrectes :
si par ex. le jour d'activation passe de "Lundi" a "Quotidien", le jour
de désactivation est automatiquement modifié sur "Quotidien".

Si I'neure d'activation et I'heure de désactivation sont identiques, la
sortie est activée juste pour cette seconde spécifiée.

Si une seule impulsion est nécessaire, c.-a-d. que la sortie doit étre
mise au moment d'activation sur "1" juste pour un cycle puis de
nouveau sur "0", utilisez un générateur d'impulsion placé en aval
(voir chapitre A.8.5).

Entrées: -
Sorties: y: (booléenne) ;
Paramétres: p1: Jour de désactivation (liste d'entrée)
p2: Heure de désactivation (heure)
P3: Jour d'activation (liste d'entrée)
Ps: Heure d'activation (heure)
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A.2.8 Evénement Erreur

La fonction Evénément Erreur permet d'implémenter une gestion
d'erreur. En présence d'un état d'erreur, la sortie booléenne est
commutée sur "1". Sil'erreur disparait, la sortie commute de
nouveau sur "0".

Le type de I'événement Erreur peut étre défini avec le paramétre
Evénement.

Les événements suivants sont possibles :

Dépassement limite inférieure plage de signaux
Un capteur a par ex. une rupture de cable

Dépassement limite supérieure plage de signaux
Le signal d'un capteur se situe au-dessus de la plage de signaux
(court-circuit par ex)

Topologie des capteurs incorrecte
Aucun capteur ou un capteur incorrect est raccordé sur I'entrée
capteur.

Erreur numérique
Lors d'un calcul, une erreur est survenue, par ex. division par 0 ou
racine d'un nombre négatif, logarithme de 0, etc.

Dépassement limite supérieure durée de cycle
La durée de cycle définie a été dépassée.

Entrées: -
Sorties: y: (booléenne)
Paramétres: p1: Evénement (liste d'entrée)

A.2.9 Constante booléenne

La fonction Constante booléenne fournit une valeur booléenne qui
est définie dans I'éditeur et qui ne se modifie plus pendant la durée
du fonctionnement. Ainsi, le paramétre entré dans I'éditeur est émis
sur la sortie pendant la durée du fonctionnement.

Entrées: -
Sorties: y: (booléenne)
Parametres: p1: Valeur (booléenne)

A.2.10 Bit de statut

¥ La fonction Bit de statut génére a la sortie booléenne I'état des
m&m parameétres définis par "Port du capteur" et " Location de bit" le bit
& du stat code du Capteur SMART sélectionné (le statut code

dépend du capteur).

Entrées: -
Sorties: y: (booléenne)
Paramétres: p1: Port du capteur (Port A .. Port H)

p2: Location de bit (0 .. n -dépendant du capteur-)
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Extensions pour commandes séquentielles de la CMU

Grace aux deux nouveaux pavés fonction : Séquence et Transition, il est maintenant
possible de réaliser des fonctions séquentielles ou d'état de I'automate.

A.2.11 Séquence

La fonction Séquence est équipée d'une sortie numérique. Celui-ci
représente I'état actuel de la séquence. Tous les états sont classés

selon un chiffre. Le nom séquence a été repris du domaine de
l'automatisme. Une séquence est une suite d'étapes traitées l'une
aprés l'autre. Des ramifications et des retours en arriére sont
également possibles. Une séquence peut accepter plusieurs états,
ils sont numérotés a partir de "0" et augmente de maniére
croissante. "03 est toujours l'état a la mise en route. Une
modification de I'état est toujours déclenchée aprés le passage
d'une transition.

Entrées: -
Sorties: y: (numérique)
Paramétres:

A.2.12 Transition (en case ,Valeurs de résultat / actions®)

— La fonction Transition sert a provoquer un changement d'état
® B durant une séquence. Une transition dispose d'une entrée
booléenne et de 4 paramétres.

——

Entrées: X: (booléenne)
Sorties: -
Paramétres: p1: Séquence
Nom de la séquence dans le programme
[oF Etat actuel

Numeéro de I'état dans lequel les conditions d'entrée
sont vérifiées. Lors du réglage "ignorer" I'état actuel de
la séquence est ignoré, cela signifie que I'état actuel de
la séquence est vérifié de fagcon permanente et
indépendante de I'état de la séquence.
Pa: Etat suivante
Il s'agit de I'état, qui est pris en compte au départ de la
condition d'entrée.
Pa: Temps d’exposition
Donnée déterminant combien de temps la séquence doit
rester dans I'état actuel avant que la condition d'entrée
soit validée pour passer a |'état suivant.

Pour une séquence, on peut utiliser plusieurs transitions avec des états secondaires
identiques actuels mais avec des conditions d'entrée différentes dans un méme
programme. Cela permet une ramification avec différentes étapes de sortie dans une
méme séquence.
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A.3 Calculs numériques

A.3.1 Addition

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Addition calcule la somme des deux valeurs d'entrée :

y=X1+Xo

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
y: (numérique)

A.3.2 Soustraction

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Soustraction fournit calcule la différence des deux
valeurs d'entrée :

Yy =X1-Xz

X1 (numérique)
Xa: (numérique)
y: (numérique)

A.3.3 Multiplication

Entrées:
Sorties:

Parameétres:

A.3.4 Division

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Multiplication calcule le produit des deux valeurs
d'entrée :

Y =X1 % X2

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
y: (numérique)

La fonction Division calcule le quotient des deux valeurs d'entrée :

y =X1/%a

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
y: (numérique)
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A.3.5 Reste de division

La fonction Reste de division calcule le reste de la division (le

?/D modulo) des deux valeurs d'entrée. Le reste de la division est
déterminé en effectuant une division de nombres entiers x4 / x, et en
donnant le reste de cette division comme valeur de sortie.

Si I'entrée x4 est incrémentée en permanence de 1, et si l'entrée x,
est égale a 5, la sortie compte de maniére variable de 0 a 4.

Entrées: X1: (numérique)

Xo: (numérique)
Sorties: y: (numérique)
Paramétres: -

A.3.6 Valeur absolue

La fonction Valeur absolue calcule la valeur d'entrée sans ajout de

IXI signe positif ni négatif :
y =X
Entrées: X: (numérique)
Sorties: y: (numérique)
Paramétres: -

A.3.7 Changement de signe

+/-

La fonction Changement de signe inverse la valeur d'entrée :

y=-X
Entrées: X: (numérique)
Sorties: y: (numérique)

Parameétres: -

A.3.8 Arrondissement

La fonction Arrondissement arrondit la valeur d'entrée. Cette
rnd fonction permet d'arrondir non seulement sur des décimales

entiéres mais également sur un multiple entier d'une incrémentation

La taille d'incrément est spécifiée avec le parametre Increment.

Si la taille d'incrément est par ex. 20, toutes les valeurs entre -10 et
10 sont arrondies sur 0, toutes les valeurs entre 10 et 30 sur 20, etc.

Entrées: X! (numérique)
Sorties: y: (numérique)
Paramétres: p1: Incrément (numérique)
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A.3.9 Calcul puissance

La fonction Calcul puissance calcule la puissance de la valeur
X d'entrée.

L'exposant est défini avec le paramétre Exposant.

Entrées: X: (numérique)
Sorties: y: (numérique)
Parameétres: p1: Exposant (numérique)

A.3.10 Racine carrée

La fonction Racine carrée calcule la racine carrée de la valeur
x d'entrée.

Si la valeur d'entrée est négative, la valeur 0 est fournie sur la sortie
et un drapeau d'erreur est activé. Il est possible de réagir a cette
situation avec la fonction Evénement Erreur (voir chapitre A.2.8).

Si, dans la pratique, une entrée négative peut avoir lieu, vous
devriez configurer selon vos souhaits le comportement
correspondant avec les fonctions Valeur absolue, Si - Alors - Sinon
et Plus petit (voir chapitre A.3.6, A.4.4 et A.6.5).

Entrées: X: (numérique)
Sorties: y: (numérique)
Parameétres: -

A.3.11 Puissance a base e

La fonction Puissance a base e fournit sur la sortie la puissance a
e base e.
La valeur d'entrée est utilisee comme exposant.
Entrées: X: (numérique)
Sorties: y: (numérique)
Parameétres: -

A.3.12 Logarithme népérien

La fonction Logarithme népérien calcule le logarithme de la valeur
d'entrée avec la base e.

Si la valeur d'entrée est négative ou égale a 0, la valeur 0 est
fournie sur la sortie et un drapeau d'erreur est activé. Il est possible
de réagir a cette situation avec la fonction Evénement Erreur (voir
chapitre A.2.8).

Si, dans la pratique, une entrée négative peut avoir lieu, vous
devriez configurer selon vos souhaits le comportement
correspondant avec les fonctions Valeur absolue, Si - Alors - Sinon
et Plus petit (voir chapitre A.3.6, A.4.4 et A.6.5).

Entrées: X: (numérique)
Sorties: y: (numérique)
Parameétres: -
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A.3.13 Logarithme décimal

Entrées:
Sorties:
Paramétres:

A.3.14 Intégrale

La fonction Logarithme décimal fournit sur la sortie le logarithme de
la valeur d'entrée de base 10.

Si la valeur d'entrée est négative ou égale a 0, la valeur O est
fournie sur la sortie et un drapeau d'erreur est activé. Il est possible
de réagir a cette situation avec la fonction Evénement Erreur (voir
chapitre A.2.8).

Si, dans la pratique, une entrée négative peut avoir lieu, vous
devriez configurer selon vos souhaits le comportement
correspondant avec les fonctions Valeur absolue, Si - Alors - Sinon
et Plus petit (voir chapitre A.3.6, A.4.4 et A.6.5).

X: (numérique)
y: (numérique)

La fonction Intégrale fournit sur la sortie l'intégrale de la valeur
d'entrée sur la durée. La sortie est toujours calculée avec l'unité
Seconde. Cela signifie que la valeur d'entrée 6 entraine une
augmentation de 6 de la sortie toutes les secondes. Le calcul est
effectué au moyen de la régle du trapéze.

La fonction posséde encore une entrée de réinitialisation booléenne.
Sila valeur y est égale a "1", la valeur 0 est créée sur la sortie.

De plus, la fonction d'intégrale posséde un mécanisme automatique
de saturation. En conséquence, une limite inférieure et une limite
supérieure pouvant étre paramétrées sont définies pour la sortie.

Cette fonction issue de la technique de régulation est congue de la
maniére suivante :

Si une grandeur de réglage n'est pas obtenue, la part | continue
d'augmenter. Le regulateur nécessite alors dans certaines
circonstances trés longtemps afin de quitter cette plage lorsque la
différence moyenne inverse le signe (positif ou négatif). Cela peut
amener un comportement instable.

Entrées: X1 Valeur d'entrée (numérique)
Xp: Entrée de réinitialisation (booléenne)
Sorties: y: (numérique)
Paramétres: p1: Limite inférieure (numérique)
p2: Limite supérieure (numérique)
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A.3.15 Quotient différentiel

La fonction Quotient différentiel calcule la dérivée de la valeur
d'entrée sur la durée. La sortie est toujours calculée avec l'unité
Seconde. Donc, une augmentation de la valeur d'entrée de 5 a 6 en
une seconde donne une valeur de sortie de 1.

Le quotient différentiel est formé et filtré numériquement par le
quotient de la différence. Le filtrage est nécessaire pour les raisons
suivantes :

Puisque les valeurs d'entrée résultent la plupart du temps d'une
valeur mesurée quantifiée, par ex. lors de la numérisation d'une
grandeur analogique, ces valeurs possédent un bruit de
quantification. Ainsi, la valeur varie de la résolution suite a la
numérisation. Par ex., avec une résolution 12 bits, une valeur de
600 bar, ayant été déclenchée avec 12 bits, varie de plus ou moins
0,15 bar. Si le quotient différentiel est alors formé toutes les
millisecondes, ce bruit de quantification est renforcé du facteur
1000. Ainsi, la sortie passerait sans filtrage de + a - 150 bar/s.

Le filtre peut étre défini avec le paramétre Filtrage. Le réglage
correspond alors a la plage de temps pendant laquelle un filtrage est
effectué. Toutefois, aucune formation de valeur moyenne pure n'est
utilisée comme filtre, un algorithme spécifique est par contre utilisé

Les réglages suivants sont possibles :
e désactivé, e 200 ms, e 1seconde e 5 secondes.

Entrées: X1: (numérique)
Sorties: y: (numérique)
Paramétres: p1: Filtrage (liste d'entrée)
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A.4 Opérations numériques

A.4.1 Minimum

<
J—F

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

A.4.2 Maximum

_>
_r

Entrées:
Sorties:

Parameétres:

A.4.3 Limiter

—r
e
Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Minimum détermine la valeur la plus petite des deux
entrées.

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
y: (numérique)

La fonction Maximum détermine la plus grande valeur des deux
entrées.

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
y: (numérique)

La fonction Limiter d'entrée x4, et la met a disposition sur la sortie.

Les deux limites sont définies par les valeurs d'entrée x; et x;. Si xq
est inférieur a x,, X, est émis, si x; est supérieur a x3, X; est émis,
sinon c'est x4.

X1 Valeur d'entrée (numérique)

Xo: Limite inférieure (numérique)

X3: Limite supérieure  (numérique)
(numérique)

A.4.4 Si — Alors — Sinon

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Si - Alors - Sinon posséde deux entrées numériques X
et x, et une entrée booléenne xs.

Si la valeur d'entrée booléenne est "1", la valeur d'entrée de x4 est
émise sur la sortie, sinon, c'est la valeur de x..

X1 (numérique)
Xa: (numérique)
X3! (booléenne)

(numérique)
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A.4.5 Valeur moyenne

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

La fonction Valeur moyenne calcule la valeur moyenne arithmétique
des valeurs d'entrée sur une plage de temps réglable.

La plage de temps est définie avec le paramétre Durée en
secondes.

La formation de la valeur moyenne s'effectue selon le processus
"Repeating Average". Ainsi, avec le réglage de durée "2 secondes",
les valeurs d'entrée sont saisies pendant 2 secondes, puis une
moyenne est faite et est émise sur la sortie. Le calcule de la valeur
moyenne suivante commence ensuite. Pendant ce temps, la valeur
de sortie reste égale a la derniére valeur moyenne.

X: Valeur d'entrée (numérique)
y: Valeur moyenne (numérique)
p1: Durée (numérique)

A.4.6 Moyenne Etendue

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction moyenne étendue renvoie la moyenne arithmétique de la
valeur de I'entrée numérique a la sortie. L’intervalle sur lequel la
moyenne est généré, est contrbélé par une entrée ,Réinitialiser‘ de
type booléenne.

Si I'entrée ,Réinitialiser” est a I'état logique ,1%, la valeur de I'entrée
numeérique est directement redirigée a la sortie. Si I'entrée
.Réinitialiser “ passe de I'état logique ,1“ a ,0%, la moyenne
arithmétique de la valeur de I'entrée numérique est alors transmise
a la sortie.

Xq: Valeur d'entrée (numérique)
Xa: Réinitialiser (booléenne)
y: Moyenne (numérique)

A.4.7 Réperer la valeur

La fonction Réperer la valeur sert a maintenir certaines valeurs
bloquées (a les geler). Elle posséde une entrée numérique et une
entrée booléenne.

Si la valeur d'entrée booléenne est 1% la valeur d'entrée numérique
est émise sur la sortie. Si la valeur booléenne est ,0% la derniére
valeur de sortie est conservée.

Si la valeur ne doit étre reprise que pour un flanc de l'entrée
booléenne, alors vous pouvez placer en amont la fonction
Génération d'impulsion (voir chapitre A.8.5).

Entrées: X1: Valeur d'entrée (numérique)
Xa: Passer la valeur (booléenne)
Sorties: y: (numérique)
Paramétres: -
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A.4.8 Réperer le minimum

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Réperer le minimum fournit comme valeur de sortie la
plus petite valeur que la valeur d'entrée a lu jusqu'a cet instant.

Si la valeur d'entrée est supérieure a la valeur de sortie, la valeur de
sortie reste inchangée. Si la valeur d'entrée est inférieure, la valeur
de sortie est redéfinie.

Avec l'entrée booléenne x,, le minimum peut étre réinitialisé. Tant
que cette entrée est "1", la valeur d'entrée est directement reprise
sur la sortie.

Xq: Valeur d'entrée (numérique)
Xa: Réinitialiser (booléenne)
y: (numérique)

A.4.9 Réperer le maximum

La fonction Réperer le maximum fournit comme valeur de sortie la
plus grande valeur que la valeur d'entrée a lu jusqu'a cet instant.

Si la valeur d'entrée est inférieure a la valeur de sortie, la valeur de
sortie reste inchangée. Si la valeur d'entrée est suérieure, la valeur
de sortie est redéfinie.

Avec l'entrée booléenne x,, le maximum peut étre réinitialisé. Tant
que cette entrée est "1", la valeur d'entrée est directement reprise
sur la sortie.

Entrées: X1 Valeur d'entrée (numérique).
Xo: Réinitialiser (booléenne)
Sorties: y: (numérique)
Paramétres: -
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A.4.10 Valeur du tableau

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

La fonction Valeur du tableau permet de prendre la valeur de sortie
dans un tableau paramétré avec une liste de nombres. La valeur
d'entrée fonctionne alors comme le rang d'entrée du tableau.

Si la valeur entiére de l'entrée est en sortie ou inférieure a 0, la
premiére valeur du tableau est émise, avec le premier rang, c'est la
deuxiéme valeur qui est émise, et ainsi de suite jusqu'a la derniére
valeur du tableau. Si la valeur d'entrée est supérieure au nombre
des entrées du tableau, la derniére valeur du tableau est émise.

La valeur d'entrée est toujours arrondie sur un nombre entier.

La liste est définie avec le paramétre Liste. Lors de la saisie, chaque
valeur doit se trouver dans une ligne qui lui est propre. Les lignes
vides sont supprimées automatiquement. Le nhombre des valeurs est
egalement déterminé au moyen des lignes existantes. Il doit étre
compris entre 2 et 20.

La fonction Valeur du rang peut p. ex. étre utilisée comme élément,
placé en aval, d'un reste de division afin de spécifier au préalable
différentes valeurs les unes apres les autres (voir chapitre A.3.5).

X Indice de la valeur de tableau choisie (numérique)
y: Valeur choisie (numérique)
p1: Tableau (tableau de valeurs)

A.4.11 Index du tableau

.\

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

La fonction Index du tableau est l'inverse de la fonction Liste. Dans
un tableau paramétrable avec une liste de nombres (triés par ordre
croissant), la valeur d'entrée est recherchée dans la liste puis, son
rang dans la liste est émis en sortie.

Si par ex. la premiére entrée du tableau est 4 et la deuxiéme 7,8 ,
un 0 est émis pour toutes les valeurs d'entrée inférieures a 4, un 1
est émis pour toutes les valeurs comprises entre 4 et 7,8, la valeur 2
pour toutes les valeurs supérieures a 7,8.

La liste est définie avec le paramétre Liste. Lors de la saisie, chaque
valeur doit se trouver dans une ligne qui lui est propre. Les lignes
vides sont supprimées automatiquement. Le nhombre des valeurs est
également déterminé au moyen des lignes existantes. Il doit étre
compris entre 2 et 20.

Cette fonction peut étre utilisée pour définir des plages de maniére
flexible. Il est ainsi possible par ex. de déterminer dans le tableau
des valeurs limites spécifiant le moment ou une valeur est normale,
suspecte, critique et trés critique.

X: Valeur dans le tableau (numérique).
y: Indice de la valeur / plage de valeurs (numérique).
p1: Tableau (tableau de valeurs)
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A.4.12 Charactéristique

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

A.4.13 Rampe

La fonction Charactéristique sert a calculer des valeurs d'entrée
d'une plage dans une autre plage. En indiquant un nombre maximum
de 20 points de support, la conversion peut étre répartie dans
différentes sections.

L'indication des points de support s'effectue avec le paramétre Liste.
Dans le tableau, chaque couple de valeurs se trouve dans une ligne.
Les valeurs pour x et y sont séparées par un double-point. Les
valeurs x doivent étre triées par ordre croissant. Il ne peut y avoir
deux fois la méme valeur x. Les lignes vides sont supprimées
automatiquement. Le nombre des valeurs est également déterminé
au moyen des lignes existantes. Il doit étre compris entre 2 et 20.

Les plages entre les points de support sont interpolées de maniére
linéaire, les valeurs en dehors des points de support sont
extrapolées a partir de la derniére section. Il est possible de réaliser
facilement une limitation en définissant a c6té encore un point de
support qui posséde la méme valeur y. Si par ex. la plage 0 a 450
doit étre convertie en pourcentage et étre limitée simultanément sur
0 et 100, les couples de valeurs suivantes doivent étre définies :

-1: 0
0: 0
450: 100
451: 100
X Valeur X de la courbe caractéristique (numérique).
y: Valeur de fonction de la courbe caractéristique (numérique)
p1: Tableau (tableau de valeurs)

La fonction Rampe sert a empécher des modifications rapides des
valeurs. Avec un état stable, la valeur d'entrée se retrouve sur la
sortie. Les modifications de la valeur d'entrée ne sont pas
transmises directement a la sortie mais par petites incrémentations.
Pour ainsi dire en forme de rampe. Ce faisant, différentes rampes
peuvent étre déterminées pour des variations positives et négatives.

Les paramétres Rampe décroissante et Rampe croissante
permettent d'indiquer les modifications de valeurs maximales
admissibles par seconde.

Si par ex. pour Rampe croissante, la valeur 5 est définie et que la
valeur d'entrée passe de 0 a 100, la sortie augmente uniquement
lentement et cela dure 20 secondes jusqu'a ce que la valeur de
sortie atteigne 100.

Entrées: X : (numérique)
Sorties: y: (numérique)
Paramétres: p1: Rampe décroissante (numérique)
p2: Rampe croissante (numérique)
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A.5 Fonctions de comptage

A.5.1 Compteur d'impulsions

123

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Compteur d'impulsions posséde trois entrées
booléennes et une sortie numérique. Si lI'entrée comptage est a "1",
les changements d'état "0" a "1" sur l'entrée Pulse sont comptées;
cette valeur est reportée sur la sortie. Si I'entré remise a 0 est a "1",
la sortie et la valeur du compteur passent a "0".

En plagant en amont la fonction Génération d'impulsion (voir
chapitre A.8.5), il est possible d'obtenir des structures de comptage
flexibles. Avec une fonction Maintenir la valeur en aval (voir chapitre
A.4.6), il est possible de réaliser également un compteur avec état
intermédiaire.

X1 Impulsions (booléenne)

Xp: Comptage (booléenne)

X3: Réinitialiser (booléenne)

y: Valeur de comptage (numérique)

A.5.2 Chronometre

La fonction Chronomeétre posséde deux entrées booléennes et une
sortie numérique. Si l'entrée Départ/Stop possede la valeur "1", les
secondes sont comptées et la durée est établie sur la sortie. Si
I'entrée Réinitialiser est sur "1", la durée et la sortie sont remises a
"0".

Le paramétre Sortie permet de gérer le comportement au niveau de
la sortie.

Deux réglages sont possibles :

Durée actuelle
La valeur de sortie correspond au nombre des secondes
actuellement comptées.

Durée arrétée

La valeur de sortie n'est pas le temps actuel mais le dernier nombre
mesuré. Donc lorsque la durée est arrétée avec I'entrée
Départ/Stop, la valeur du compteur est définie sur la sortie.

En plagcant en amont la fonction Génération d'impulsion (voir
chapitre A.8.5), il est possible d'obtenir des structures de
chronométrage flexibles.

Entrées: X1: Départ/Stop (booléenne)
Xa: Réinitialiser (booléenne)
Sorties: y: (numérique)
Paramétres: p1: Sortie (liste d'entrée)
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A.6 Conditions numériques

A.6.1 Egal

Entrées:
Sorties:

Parameétres:

A.6.2 Différente

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Egal compare [I'égalité de deux valeurs d'entrée
numeériques et émet sur leur sortie booléenne un "1" lorsque les
valeurs sont identiques, sinon, un "0" est émis.

Le paramétre Exactitude permet de définir le niveau d'exactitude de
la comparaison. A ce sujet, une explication est nécessaire :

Puisque sur les ordinateurs les valeurs numériques peuvent étre
représentées par des nombres a virgule flottante avec une
exactitude infinie, les comparaisons normales obtiennent trés
souvent de mauvais résultats. Ainsi, en raison de I'exactitude infinie,
le résultat de 2/6 n'est pas absolument le méme que celui de 1/3. La
différence se trouve certes sur le 8e caractére aprés la virgule,
pourtant les deux valeurs ne seraient pas reconnues comme étant
identiques.

L'endroit ou la comparaison des nombres doit s'arréter est différent
dans chaque cas. C'est pourquoi vous pouvez gérer l'exactitude de
comparaison.

Si vous entrez par ex. comme exactitude 0,01, les nombres 12,453
et 12,458 sont reconnus comme étant égaux, car la différence est
inférieure a 0,01.

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
y: (booléenne)
p1: Exactitude (numérique)

La fonction Différente compare deux valeurs d'entrée numériques et
eémet sur leur sortie booléenne un "1" lorsque les valeurs ne sont
pas identiques, sinon, un "0" est émis.

A propos du paramétre Exactitude, voir I'explication au chapitre
A.6.1, fonction Egal.

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
y: (booléenne)
p1: Exactitude (numérique)

Version 10.08.2010

HYDAC ELECTRONIC GMBH N° mat 669845



PC-Software CMWIN V03 Page 65

A.6.3 Supérieur

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Supérieur compare deux valeurs d'entrée numériques et
émet sur leur sortie booléenne un "1" lorsque la valeur x; est
supérieure a Xo, sinon, un "0" est émis.

Puisque, sur les ordinateurs, les valeurs numériques sont
représentées par des nombres a virgule flottante avec une précision
finie, prendre une décision au niveau de la limite est difficile (voir
I'explication au chapitre A.6.1, fonction Egal). Dans la pratique, cela
n'a, la plupart du temps, pas d'importance car l'imprécision n'est
présente qu'a partir de la 8e décimale significative.

Mais s'il est important qu'une décision précise soit prise au niveau
de la limite, vous pouvez placer en amont la fonction Arrondi (voir
chapitre A.3.8).

X1 (numérique)
Xa: (numérique)
y: (booléenne)

A.6.4 Supérieur ou égal

Entrées:

Sorties:
Paramétres:

A.6.5 Inférieur

La fonction Supérieur ou égal compare deux valeurs d'entrée
numérique et émet sur leur sortie booléenne un "1" lorsque la valeur
X4 est supérieure ou égale a x,, sinon, un "0" est émis.

En ce qui concerne la précision, veuillez tenir compte des
explications figurant au chapitre A.6.3, fonction Plus grand.

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
y: (booléenne)

La fonction Inférieur compare deux valeurs d'entrée numériques et
émet sur leur sortie booléenne un "1" lorsque la valeur x; est
inférieure a x», sinon un "0" est émis.

En ce qui concerne la précision, veuillez tenir compte des
explications figurant au chapitre A.6.3, fonction Plus grand.

Entrées: X1 (numérique)
Xo: (numérique)
Sorties: y: (booléenne)
Paramétres: -
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A.6.6 Inférieur ou égal

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Inférieur ou égal compare deux valeurs d'entrée
numerique et émet sur leur sortie booléenne un "1" lorsque la valeur
X4 est inférieure ou égale a x,, sinon un "0" est émis.

En ce qui concerne la précision, veuillez tenir compte des
explications figurant au chapitre A.6.3, fonction Plus grand.

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
y: (booléenne)

A.6.7 A l'intérieur

£
—
-

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction A l'intérieur compare trois valeurs d'entrée numériques
et émet sur leur sortie booléenne un "1" lorsque la valeur x; est
supérieure ou égale a x; et est inférieure ou égale a xs, sinon, un "0"
est émis.

En ce qui concerne la précision, veuillez tenir compte des
explications figurant au chapitre A.6.3, fonction Plus grand.

X1 (numérique)
Xo: (numérique)
X3! (numérique)
y: (booléenne)

A.6.8 A l'extérieur

>
-1

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction A l'extérieur compare trois valeurs d'entrée numériques
et émet sur leur sortie booléenne un "1" lorsque la valeur x, est
inférieure a x, ou supérieure a xs, sinon, un "0" est émis.

En ce qui concerne la précision, veuillez tenir compte des
explications figurant au chapitre A.6.3, fonction Plus grand.

X1 (numérique)
Xa: (numérique)
X3 (numérique)

(booléenne)
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A.7 Relations booléennes

A.7.1 Non
Entrées:

Sorties:
Parameétres:

A.7.2 Et

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

A.7.3 Non - Et

La fonction Non donne en sortie booléenne la valeur d'entrée
booléenne inversée.

Six="0", un "1" est émis, sinon un "0" est émis.

X: (booléenne)
y: (booléenne)

La fonction Et associe les deux entrées booléennes avec |'opération
"and" et fournit le résultat sur leur sortie booléenne.

La sortie est alors "1" uniquement si les deux entrées sont égales a
"1", sinon, un "0" est émis.

Le tableau de logique suivant illustre cette fonction :

X1, Xo y
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1
X1 (booléenne)
Xo: (booléenne)
y: (booléenne)

La fonction Non - Et associe les deux entrées booléennes avec
I'opération "nand" et fournit le résultat sur leur sortie booléenne.

La sortie est alors "0" uniquement si les deux entrées sont égales a
"1", sinon, un "1" est émis.

Le tableau de logique suivant illustre cette fonction :

X1, X2 \%
0 0 1
0 1 1
1 0 1
1 1 0

Entrées: X1: (booléenne)
Xa: (booléenne)

Sorties: y: (booléenne)

Paramétres: -
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A.7.4 Ou

>

La fonction Ou associe les deux entrées booléennes avec
I'opération "or" et fournit le résultat sur leur sortie booléenne.

La sortie est égale a "1" lorsqu'une des deux entrées est égale a "1".
Si les deux sont égales a "0", la sortie est aussi égale a "0".

Le tableau de logique suivant illustre cette fonction :

X1, X2 y
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 1
Entrées: X1 (booléenne)
Xa: (booléenne)
Sorties: y: (booléenne)
Paramétres: -
A.7.5 Non - Ou
— La fonction Non Ou associe les deux entrées booléennes avec
> 1 I'opération "nor" et fournit le résultat sur leur sortie booléenne.
La sortie est égale a "0" lorsqu'une des deux entrées est égale a "1".
Si les deux entrées sont égales a "0", la sortie est égale a "1".
Le tableau de logique suivant illustre cette fonction :
Xy X2 y
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 0
Entrées: X1: (booléenne)
Xa: (booléenne)
Sorties: y: (booléenne)
Paramétres: -
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A.7.6 Ou exclusif

=

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction Ou - Exclusif associe les deux entrées booléennes avec
I'opération "xor" et fournit le résultat sur leur sortie booléenne.

La sortie est "1" si une des deux entrées est égale a "1". Si les deux
entrées sont égales a "0" ou si les deux entrées sont égales a "1", la
sortie est égale a "0". Il est aussi possible de dire, la sortie est égale
exactement a "1" lorsque les deux entrées ne sont pas identiques.

Le tableau de logique suivant illustre cette fonction :

X1, X2 y
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0
X1 (booléenne)
Xp: (booléenne)

(booléenne)

A.7.7 Non Ou exclusif

il

La fonction Non - Ou - Exclusif associe les deux entrées booléennes
avec l'opération "nxor" et fournit le résultat sur leur sortie booléenne.

La sortie est "0" si une des deux entrées est égale a "1". Si les deux
entrées sont égales a "0" ou si les deux entrées sont égales a "1", la
sortie est égale a "1". Il est possible aussi de dire que la sortie soit
égale a "1", lorsque les deux entrées sont identiques.

Le tableau de logique suivant illustre cette fonction :

X1, X2 y
0 0 1
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Entrées: X1: (booléenne)
Xa: (booléenne)

Sorties: y: (booléenne)

Paramétres: -
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A.8 Autres opérations booléennes

A.8.1 Repérer la valeur

E3

Entrées:

Sorties:

Parameétres:

A.8.2 Délai

-
a

La fonction Repérer sert a conserver une valeur booléenne (a la
geler). Elle posséde deux entrées booléennes.

Si la valeur d'entrée x, est "1", la valeur d'entrée x; est émise sur la
sortie. Si la valeur d'entrée x, est "0", la derniére valeur de sortie est
conservée.

Si la valeur ne doit étre reprise que pour un flanc, alors vous pouvez
placer en amont la fonction Génération d'impulsion sur X, (voir
chapitre A.8.5).

X1 Valeur (booléenne)
Xo: Maintenir (booléenne)
y: (booléenne)

La fonction Délai sert a retarder les signaux booléens. La fonction
posséde une entrée booléenne et une sortie boolénne. Un
changement sur I'entrée est détectable sur la sortie uniquement a
l'issue de la durée de temporisation paramétrable.

Les durées de temporisation peuvent étre définies séparément pour
l'activation et la désactivation. Elles sont définies avec les
paramétres Temporisation d'activation et Temporisation de
désactivation. |l est ainsi possible de filtrer des modifications bréves
de signaux.

Exemple :

L'entrée et la sortie sont égales a "0", la temporisation d'activation
est définie sur 5 secondes. Si l'entrée passe sur "1", la sortie
commute uniquement aprés 5 secondes sur "1". Si I'entrée commute
de nouveau sur "0", avant la fin des 5 secondes, l'entrée reste sur
"0" et le changement sur l'entrée n'est méme pas visible sur la
sortie.

Entrées: X! (booléenne)
Sorties: y: (booléenne)
Parameétres: p1: Temporisation a I'enclenchement (numérique)
p2: Temporisation au déclenchement (numérique)
Version 10.08.2010 HYDAC ELECTRONIC GMBH N° mat 669845



PC-Software CMWIN V03 Page 71

A.8.3 T - Flipflop

o

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

La fonction T-FlipFlop est la représentation d'un relais a impulsion.
A chaque changement de la valeur d'entrée booléenne de "0" a "1",
la sortie commute. (Fonction de bascule, d'ou le nom T-Flipflop).

L'une des applications du T-FlipFlop est qu'il divise la fréquence
d'un signal de comptage.

Apres l'initialisation lors du démarrage du programme, la sortie est
définie a 0.

X: (booléenne)
y: (booléenne)

A.8.3 Mono Flop

1

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

Lors du changement de la valeur d'entrée booléenne de "0" a "1", la
sortie est activée. La fonction est comparable a celle d'une minuterie
automatique de lumiére dans les escaliers.

Aprés l'initialisation lors du démarrage du programme, la sortie est
définie a 0.

Lorsque l'entrée de réinitialisation est définie sur ,1% la sortie reste
toujours définie sur 0%

o Ne peut pas étre déclenché ultérieurement
Si I'entrée commute de ,0“ a ,1%, la sortie commute pour la durée
indiquée a ,1“. A l'issue de la durée, la sortie est de nouveau
remise a ,0“. Si pendant cette durée, I'entrée passe de nouveau
a"1", cela n'influe pas sur la sortie.

o Peut étre déclenché ultérieurement
Si le I'entrée commute de ,0 a 1%, la sortie commute pour la
durée indiquée a 1. A l'issue de la durée, la sortie est de
nouveau remise a ,0“. Si pendant cette durée, le flanc commute
de nouveau de ,0“ a ,1%, la sortie est de nouveau commutée a
"1" pour la durée indiquée.

o Peut étre prolongé
Si le flanc commute de ,0“ a ,1%, la sortie est commutée pour la
durée indiquée sur ,1“. Si, pendant cette durée, aucun
changement de flanc n'a eu lieu, la sortie reste commutée sur
»1¢ jusqu'a ce que le flanc passe de ,1“ a ,0"

Xo: S (booléenne)

x': R (booléenne)

y: (booléenne)

p1: Mode

p2 : Temps par pas de 1/10 ms
1: Détection des flancs

12 : Compteur horaire
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A.8.4 RS - Flipflop

Entrées:

Sorties:
Parameétres:

La fonction RS-FlipFlop posséde une entrée booléenne Définir afin
de définir la sortie a "1" et une entrée booléenne Réinitialiser afin de
remettre la sortie de nouveau a "0".

Le paramétre Priorité permet de déterminer la maniére dont la sortie
réagit lorsque un "1" se trouve simultanément sur les deux entrées.
Les priorités suivantes sont possibles :

En premier
Si I'entrée Définir a d'abord commuté sur "1", la sortie est a "1", si
I'entrée Réinitialiser a d'abord commutée sur "1", la sortie est a "0".
Si les deux commutent simultanément sur "1", la sortie reste sur son
état actuel.

En dernier
Si I'entrée Définir a commuté en dernier sur "1", la sortie est sur "1",
sauf si c'est I'entrée Réinitialiser qui est a "1", alors la sortie est sur
"0". Si les deux commutent simultanément sur "1", la sortie reste sur
son état actuel.

Arrét
La valeur de sortie est "0"

Marche

La valeur de sortie est "1"

Apreés l'initialisation lors du démarrage du programme, la sortie est
définie a 0.

Xo: S (booléenne)

X1: R (booléenne)

y: (booléenne)

p1: Priorité (liste d'entrée)

A.8.5 Génération d'impulsion

La fonction Génération d'impulsion sert a générer une impulsion
booléenne. A chaque changement de I'entrée de "0" a "1", la sortie
est définie pour un cycle sur "1".

Cette fonction est judicieuse avec les fonctions de maintien
(maintenir la valeur, le minimum, etc.).

Entrées: X: (booléenne)
Sorties: y: (booléenne)
Parametres: -
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A.9 Valeurs de résultat

A.9.1 Valeur de sortie numérique

=

La fonction Valeur de sortie numérique génére une valeur d'entrée
numérique pour une utilisation externe. Elle affiche la valeur.

Les valeurs de sortie s'affichent sur I'appareil CM ainsi que dans
I'affichage de valeurs de mesure d'un PC raccordé. En outre, les
valeurs de sortie sont également mémorisées dans l'enregistrement
du protocole (voir chapitre A.10.3). 32 valeurs maximum peuvent
étre publiées.

La publication des valeurs a lieu dans une représentation en virgule
fixe. Pour cela, vous devez entrer le nombre de chiffres aprés la
virgule avec le paramétre Format décimal. Le format actuel
n'autorise que 5 chiffres significatifs, le premier n'allant que jusqu'a
3. ll en résulte les plages numeériques maximales suivantes :

Format décimal plage de valeurs maximale
0 -30000 ..+30000

0.0 -3000.0 ..+3000.0

0.00 -300.00 ..+300.00

0.000 -30.000 ..+30.000

La valeur de sortie est toujours limitée a la plage de valeurs
maximale mentionnée ci-dessus. Le format décimal doit étre adapté
de maniére a ce que toutes les valeurs importantes puissent étre
représentées. Si nécessaire, il est possible de publier une valeur
"bar" en "Millibar" en multipliant la valeur par 1000.

Le paramétre Désignation détermine le nom sous lequel la valeur
est affiché. Le parameétre Unité détermine I'unité physique. Il n'est
pas possible d'avoir 2 valeurs de sortie avec le méme nom.

Les parameétres Plage de mesure inférieure et Plage de mesure
supérieure servent a déterminer la plage de valeurs typique pour
I'édition ultérieure. Si, par ex., I'évolution des valeurs est émise
comme graphique, le programme graphique représentera d'abord
les valeurs a l'échelle de la plage de valeurs indiquée ici. Pour la
limitation de la valeur de sortie, l'indication de la plage de mesure
est égale.

Exemple : "0.00" est réglé comme format décimal, "250.00" comme
plage de mesure supérieure. Si la valeur d'entrée est a 450.00, alors
la valeur 300.00 est publiée car la limitation a lieu au niveau de la
plage de valeurs maximale et non au niveau de la plage de mesure
supérieure.

Si ce comportement n'est pas souhaité, limitez la valeur avec la
fonction Limitation (voir chapitre A.4.3).

Entrées: X: (numérique)

Sorties: -

Parameétres: ps: Désignation (chaine de caractéres)
p2: Plage de mesure inférieure (numérique)
P3: Plage de mesure supérieure (numérique)
Ps: Unité : (chaine de caractéres)
Ps: Format décimal : (liste d'entrée)
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A.9.2 Valeur de sortie booléenne

=

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

A.9.3 Créer des

La fonction Valeur de sortie booléenne génére pour une application
externe une valeur d'entrée booléenne. Elle affiche cette valeur.

Les valeurs d'état s'affichent sur I'appareil CM. Un PC raccordé
affiche les valeurs d'état dans la ligne d'état. En outre, les valeurs
d'état sont également mémorisées dans I'enregistrement du
protocole (voir chapitre A.10.3). 15 valeurs d'état maximum peuvent
étre publiées.

Dans le protocole d'événements, toutes les valeurs d'état sont
réunies sur un état commun. Chaque valeur d'état est représentée
par un bit.

Le bit devant étre utilisé est déterminé avec le paramétre Numéro
de bit.

Il n'est pas possible d'avoir 2 valeurs d'état avec le méme numéro
de bit.

X: (booléenne)

p1: Numeéro de bit (nombre entier)

entrées de protocole rapides

La fonction Créer des entrées du protocole rapides sert a mémoriser
rapidement les valeurs actuelles publiées dans I'enregistrement en
cours (voir chap. 7.9.1 Valeur de sortie numérique et 7.9.2 Valeur de
sortie booléenne).

Tant que l'entrée est définie sur ,1% les entrées sont générées dans
l'intervalle de temps indiqué (p2).

Avec le paramétre Durée intermédiaire, pour chaque horodatage
d'une entrée du protocole, la valeur de la durée exacte en ms est
également enregistrée.

A chaque changement de la valeur d'entrée de "0" a "1", I'entrée du
protocole est générée.

Entrées: X: (booléenne)
Sorties: -
Paramétres: p1: Durée intermédiaire (booléenne)
p2 : Temps par pas de 1/10 ms
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A.10 Actions

A.10.1 Définir la sortie de commutation

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

La fonction Définir la sortie de commutation transfére l'entrée
booléenne sur une sortie de commutation numérique de l'appareil
CM.

Le parameétre Borne de sortie permet de déterminer le numéro de
sortie numérique devant étre utilisé.

X! (booléenne)

p1: Borne de sortie (Liste d'entrée)

A.10.2 Définir la sortie analogique

La fonction Définir la sortie analogique émet I'entrée numérique sur
une sortie analogique de I'appareil CM.

Le paramétre Sortie permet de déterminer la sortie analogique
devant étre utilisée. Les paramétres Valeur inférieure et Valeur
supérieure permettent de déterminer I'échelle.

Si, par exemple, pour la valeur inférieure -25 et pour la valeur
supérieure 150 sont définis, toutes les valeurs d'entrée inférieures
ou égales a -25 entrainent la procédure suivante : la plage inférieure
de signaux est émise sur la sortie, (type 0 V ou 4 mA) et toutes les
valeurs d'entrée supérieures ou égales a 150 entrainent un signal
de sortie qui correspond a la plage supérieure de signaux. (type 10
V ou 20 mA)

Entrées: X: (numérique)
Sorties: -
Paramétres: p1: Sortie (liste d'entrée)
p2: Valeur inférieure (numérique)
P3: Valeur supérieure (numérique)
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A.10.3 Affichage de message

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

La fonction Affichage de message posséde une entrée booléenne.
Tant que la valeur d'entrée est "1", un message est affiché a I'écran
de la CMU. La date et I'heure du moment ou le message est
survenu sont indiquées dans la ligne supérieure.

Le texte du message est déterminé avec le paramétre Message.
Celui-ci se trouve dans la ligne inférieure de I'écran.

Le paramétre Acquittement permet de déterminer la procédure
suivante : le message ne disparait pas automatiquement de I'écran
si l'entrée prend de nouveau la valeur "0" ; le message doit étre
acquitté avec la touche ESC. Si ce cas survient, il est signalé par un
clignotement de la ligne supérieure.

Indépendamment de ce qui est réglé dans Acquittement, il est
possible d'acquitter a tout moment un message afin de pouvoir
utiliser I'appareil CM. Mais si l'entrée reste sur "1", le message
apparait de nouveau au bout d'un certain temps.

Si plusieurs messages sont activés simultanément, il est possible de
faire défiler les messages dans la liste avec les touches.

X! (booléenne)
p1: Message (chaine de caractéres)
p2: Acquittement (booléenne)

A.10.4 Activation la LED

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

La fonction Activation la LED posséde une entrée booléenne. Tant
que la valeur d'entrée est sur "1", la DEL correspondante est
activée.

Le paramétre Acquittement permet de déterminer la régle suivante :
la DEL ne s'éteint pas automatiquement lorsque I'entrée passe sur
"0", mais la DEL doit étre activée avec la touche ESC. Dans ce cas,
la DEL correspondante commence a clignoter.

Le paramétre Couleur détermine la DEL devant étre activée. Il
existe 3 couleurs de lampe : ® rouge, e jaune e vert.

Chaque couleur ne peut étre utilisée qu'une seule fois dans le
programme CM.

En fonction de l'appareil CM, les DEL peuvent posséder d'autres
désignations a la place des couleurs, par ex. : DEL1, DEL2, etc.

X: (booléenne)
p1: Couleur (liste d'entrée)
p2: Acquittement (booléenne)
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A.10.5 Création

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

A.10.6 Création

Entrées:
Sorties:
Parameétres:

d'une entrée de protocole

La fonction Créer une entrée de protocole sert & enregistrer les
valeurs dans l'enregistrement en cours du protocole (voir chap.
A.9.1 Valeur de sortie numérique et A.9.2 Valeur de sortie
booléenne).

A chaque changement de la valeur d'entrée de "0" a "1", I'entrée du
protocole est généree.

X! (booléenne)

d'entrées du protocole rapides

La fonction Créer des entrées du protocole rapides sert a enregistrer
rapidement les valeurs actuellement publiées dans I'enregistrement
en cours du protocole (voir chap. 7.9.1 Valeur de sortie numérique
et 7.9.2 Valeur de sortie booléenne).

Tant que l'entrée est définie sur ,1% les entrées du protocole sont
générées dans l'intervalle de temps indiqué (p2).

Avec le paramétre Durée intermédiaire, pour chaque horodatage
d'une entrée du protocole, la valeur de la durée exacte de l'entrée
du protocole en ms est enregistrée également.

A chaque changement de la valeur d'entrée de "0" a "1", I'entrée du
protocole est générée.

X: (booléenne)
p1: Durée intermédiaire (booléenne)
p2 : Durée en seconde

A.10.7 Etablir un nouveau protocole

=

Entrées:
Sorties:
Paramétres:

Avec la fonction Etablir un nouveau protocole, il est possible de
créer temporairement ou cycliqguement un nouveau fichier de
protocole. La numérotation du nom de fichier est incrémentée de 1.
Le fichier de protocole précédent est stocké dans la mémoire
interne.

X: (booléenne)

A.10.8 Transition (voir chap. A.2.12)

——

k]
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A.10.9 Envoyer un SMS

-

SMS

Entrées:
Sorties:
Paramétres:

Attention

La fonction Envoyer un SMS sert a envoyer un SMS lors de
I'apparition d'un événement. Ceci se passe a chaque changement
de la valeur d'entrée de "0" a "1".

Le texte du SMS est déterminé avec le paramétre Message et avec
le paramétre Numéro de téléphone, auquel le SMS est envoyé.

X: (booléenne)
p1: Numéro de téléphone (chaine de caracteres)
p2: Message (chaine de caractéres)

- Le module GSM CSI-F-10 est sous tension et est prét a fonctionner.

t La fonction ,Envoyer un SMS* requiert les données suivantes :

- Le module GSM CSI-F-10 comprend une carte SIM valable et opérationnelle.
- Le module GSM a une réception de réseau suffisante.

A.11 Divers

A.11.1 Commentaires

La fonction Commentaires permet d'ajouter un commentaire a
n'importe quel endroit dans le programme CM.

Le paramétre Désignation détermine le titre de la case du
commentaire.

Le paramétre Commentaires permet d'entrer le véritable texte du
commentaire.

Entrées: -
Sorties: -
Paramétres: p1: Désignation (chaine de caractéres)
p2: Commentaire (chaine de caractéres)
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ANNEXE B : Messages d'erreur, création du programme CM

Pour garantir la sécurité de fonctionnement la plus élevée possible, le programme CM
créé est vérifié avant d'étre transféré dans l'appareil afin d'assurer qu'il n'y a pas
d'erreurs de programmation. Si le systéeme détecte une ou plusieurs erreurs de
programmation, le message suivant apparait et le programme CM n'est pas transféré

dans l'appareil CM.

CMYWIN

2]

9 Wous M'aver pas créé de programme Chi walicle |

IUne ou pluzieurs fonctions sort défectusuzes.

ik

A l'aide de la fonction de menu [Programme CM / Affichages] (voir chap. 6.1.2), vous
pouvez obtenir ici I'affichage d'une analyse détaillée du programme avec les messages

d'erreur et l'imprimer si nécessaire.

Programme CM - Test_3-F.hecmp

Fonctions défectueuses

Actiont Ertrée 1 ouverte
Actions Entrée 1 ouverte
Actiong Entrée 1 ouverte

Fonctions sans effet en raison des sorties ouvertes
Irteryvalil

Partie correcte du programme

Constant! Constante(10)

Constant2 Constante(35)

Ertry1 Saisie numériquel 25, "Pression comparaizon™
Ertry2 waleur d'entrée hooldenned;0;"Switch Off pres " 00

“aleur de mesurel Valewr de mesure(S;0)
“aleur de mesure2 Valeur de mesure(10;00

Resultat! waleur de zortie numérigueryaleur de mesurel;"Temp. d'huile tank";1;0;100;"*C")

l

Imgrimer

Fermer

Traitez tous les messages afin de corriger les erreurs contenues dans votre
programme CM et transférez de nouveau le programme dans votre appareil CM.

L'énumération suivante indique tous les messages d'erreur pouvant survenir lors de la
programmation, selon les groupes de fonction existants dans CMWIN ainsi que leur

cause.

Version 10.08.2010 HYDAC ELECTRONIC GMBH

N° mat 669845



PC-Software CMWIN V03 Page 80

B.1 Messages d'erreur de niveau supérieur

B.1.1 La fonction n'est pas dans ce mode

Le programme CM a été créé pour une plate-forme dans laquelle la fonction marquée
n'existe pas.

» Controlez le réglage de la plate-forme et corrigez-le ou modifiez le programme CM
en conséquence.

B.2 Messages d'erreur concernant les sources des données
B.2.1 Paramétrage du canal non valide
Un canal/sous-canal non valide a été sélectionné.
» Controlez le réglage du canal et corrigez-le.
B.2.2 Nom de canal double
Le nom d'un canal peut étre utilisé qu'une fois dans un programme CM.
» Controlez le nom du canal et corrigez-le.
B.2.3 Entrée numérique incorrecte
Avec la fonction Entrée numérique, un port doit étre défini.
» Controlez le réglage du port et corrigez-le.
B.2.4 Entrée numérique double

Avec la fonction Entrée numérique, un port doit étre défini. Ce port défini peut étre
utilisé uniquement une fois dans un programme CM.
» Controlez le réglage du port et corrigez-le.

B.2.5 Valeurs d'entrée booléennes trop nombreuses
Dans un programme CM, il peut existe au maximum 50 valeurs d'entrée booléennes.
» Réduisez les valeurs d'entrée booléennes a 50 au maximum.
B.2.6 Aucune inscription pour une valeur de saisie booléenne
La valeur d'entrée booléenne doit avoir une désignation.
» Entrez dans les propriétés de la fonction une désignation.

B.2.7 Double inscription pour des valeurs de saisie booléennes

La désignation d'une valeur d'entrée booléenne doit étre claire au sein d'un
programme CM et ne doit exister qu'une seule fois.
» Controlez la désignation et corrigez-la.

B.2.8 Valeurs d'entrée numériques trop nombreuses

Un programme CM peut contenir au maximum 50 valeurs d'entrée numériques.
» Réduisez les valeurs d'entrée numérique sur 50 au maximum.
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B2.9. Aucune désignation pour la valeur d'entrée numérique

La valeur d'entrée numérique doit avoir une désignation.
» Entrez dans les propriétés de la fonction une désignation.

B.2.10 Désignation double pour la valeur d'entrée numérique

La désignation d'une valeur d'entrée numérique doit étre claire au sein d'un
programme CM et ne doit exister qu'une seule fois.
» Contrdlez la désignation et corrigez-la.

B.2.11 Source d'erreur double

Pour une source d'erreur, il est nécessaire de définir pour quelle erreur, la sortie de la
source d'erreur est activée. Chaque source d'erreur peut exister une seule fois dans
un programme CM.

» Controlez le réglage sous "Messages d'erreur" et corrigez-le.

B.3. Messages d'erreur au niveau des opérations / conditions

B.3.1 Limites inférieures et supérieures des valeurs mesurées trop
proches

Pour les fonctions avec des limites inférieures et supérieures des valeurs mesurées,
la différence entre les deux valeurs doit étre au minimum de 10 incrémentations.
» Controlez les valeurs entrées et corrigez-les.

B.3.2 Limites des valeurs mesurées en dehors de la plage allant de -30000
a 30000

Pour les fonctions avec des limites inférieures et supérieures des valeurs mesurées,
les valeurs entrées doivent étre comprises entre -30.000 et +30.000.
» ContrOlez les valeurs entrées et corrigez-les.

B.3.3 La limite inférieure des valeurs mesurées est plus grande que la
limite supérieure

Pour les fonctions avec des limites inférieures et supérieures des valeurs mesurées,
la limite inférieure doit étre inférieure a la limite supérieure.
» Controlez les valeurs entrées et corrigez-les.

B.4 Messages d'erreur au niveau des valeurs des résultats/actions
B.4.1 DEL de sortie sélectionnée non valide
La DEL sélectionnée n'existe pas sur cet appareil et doit étre correctement réglée.
» Controlez le réglage DEL et corrigez-le.
B.4.2 DEL de sortie utilisée deux fois

La DEL sélectionnée est déja utilisée dans le programme CM actuel et ne doit pas
étre présente deux fois.
» Controlez la sélection DEL et corrigez-la.
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B.4.3 Sortie numérique non valide

Le nombre des sorties numériques dépend de l'appareil. Cette erreur est activée
lorsqu'une borne de sortie sélectionnée que I'appareil ne posséde pas.
» Contrdlez la sélection et corrigez-la.

B.4.4 Sortie numérique double

La borne de sortie de la sortie numérique peut exister uniguement une seule fois
dans un programme CM.
» Controlez la borne de sortie définie et corrigez-la.

B.4.5 Sortie analogique non valide

Le nombre des sorties analogiques dépend de l'appareil. Cette erreur est activée
lorsqu'une borne de sortie que l'appareil ne posséde pas.
» Controlez la sélection et corrigez-la.

B.4.6 Sortie analogique double

La sortie définie de la sortie analogique peut exister uniquement une seule fois dans
un programme CM.
» Controlez les réglages de la sortie et corrigez-les.

B.4.7 Champs de sortie booléens trop nombreux

Le nombre des champs de sortie booléens dans un programme CM dépend de
I'appareil.
» Réduisez les champs de sortie booléens sur le maximum correspondant a l'appareil.

B.4.8 Champ de sortie booléen double

La désignation d'un champ de sortie booléen peut exister une seule fois dans un
programme CM.
» Controlez la désignation et corrigez-la.

B.4.9 Le numéro de bit doit étre un chiffre entre 0 et 14

Avec la fonction Champ de sortie booléen, la propriété "Numéro de bit" ne doit pas
étre en dehors de la plage allant de 0 a 14.
» Contrdlez la valeur entrée et corrigez-la.

B.4.10 Champs de sortie numériques trop nombreux

Le nombre de champs de sortie numériques dans un programme CM dépend de
I'appareil.
» Réduisez les champs de sortie numériques sur le maximum correspondant a
I'appareil.

B.4.11 Champ de sortie numérique double

La désignation d'un champ de sortie numérique doit étre présente une seule fois
dans un programme CM.
» Controlez la désignation et corrigez-la.
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B.4.12 Message et numéro de téléphone trop longs

La longueur du message + du numéro de téléphone est limitée a 230 caracteres.
» Controlez les entrées correspondantes et corrigez-les.
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HYDAC ELECTRONIC GMBH
Hauptstrasse 27

D-66128 Saarbricken
Allemagne

Web: www.hydac.com

E-Mail: electronic@hydac.com
Tel.: +49-(0)6897-509-01

Fax: +49-(0)6897-509-1726

HYDAC Service

Le S.A.V. HYDAC Service
se tient a votre disposition
pour toutes les questions
portant sur des réparations.

HYDAC SERVICE GMBH
Hauptstrasse 27

D-66128 Saarbricken
Allemagne

Tel.: +49-(0)6897-509-1936
Fax: +49-(0)6897-509-1933

Remarque

Les informations techniques qui figurent dans cette notice se référent aux conditions de
fonctionnement et d'utilisation décrits. En cas d’applications et/ou de conditions de
service différentes, veuillez contacter le service spécialisé correspondant.

En cas de questions techniques, de remarques ou de problémes, veuillez contacter
votre agence HYDAC.

Sous réserve de modifications techniques.
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