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Max. Druck:

Max. Volumenstrom
® Pumpenanschluss:
® Arbeitsanschlisse:

250 bar

60 I/min
60 I/min

Open-Center Wegeventil
in Sektionsbauweise
RS 160
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B Produktmerkmale

® Strémungsoptimierte Ventilkonstruktion

Kompakte Bauweise und geringes Gewicht

Verschiedene Anschlussmdglichkeiten fiir Pumpe und Tank
Fir Konstant- und Verstellpumpensysteme einsetzbar

Symmetrischer Aufbau der Sektionen (Anschlussplatte kann
links oder rechts positioniert werden)

® Modulbauweise mit bis zu 10 Sektionen

Betatigung elektro-hydraulisch (mit/ohne Handhebel)

® Schock- und Einspeiseventile zum Schutz der Verbraucher

0 Allgemeines und Funktionsbeschreibung

Das RS 160 ist ein Proportionalwegeventil nach dem Open-
Center Prinzip mit elektro-hydraulischer Ansteuerung.

Der nominale Volumenstrom an den Arbeitsanschlissen A und
B betragt 60 I/min. Der Steuerkolben [EZN bestimmt dabei die
Durchflussmenge und deren Richtung.

Die Druckregelventile PEE] und BE¥] wirken auf die Stirnflachen
des Steuerkolbens EEl und steuern somit dessen Position.

Ubersicht

A, B Arbeitsanschlisse
T Tankkanal

P Center-Kanal

P Parallelkanal

m Steuerkolben
m Riickschlagventil
m Druckregelventil A-Seite

NHYDAC

® Endplatte mit Anschluss zur Steuerdlversorgung
(optional auch intern méglich)

® Zwei oder mehr Ventile kdnnen in verschiedenen
Anordnungen miteinander verbunden werden

® Anwendungsbeispiele:

- Stlitzen mobiler - Radlader
Arbeitsmaschinen - Kommunalmaschinen

- Baumaschinen - Krane

- LKW-Anwendungen - Stationare Anwendungen

- Landwirtschaft

Die Grolie des elektrischen Stromes bzw. Steuerdruckes
bestimmt den Hub des Steuerkolbens.

Auf der Sekundarseite schiitzen Schock- und/oder
Einspeiseventile FEEl und PEB die Arbeitsanschliisse A und B
vor Druckspitzen und/oder Kavitation.

Das Riuckschlagventil XX im Parallelkanal P" verhindert das
Absinken der Last bei Betatigung des Steuerkolbens und nicht
ausreichendem Pumpendruck (auf der A- und der B-Seite).

m Druckregelventil B-Seite
PIERN sekundarventil A-Seite
PIEF] sekundarventil B-Seite




Ubersicht

Anschliisse

P1, P2 Pumpe

PM Messanschluss Pumpe
T1,T2,T3 Tank

A B Arbeitsanschliisse

C Steuerdlanschluss

z Steuerdl-Tankleitung

Ruckschlagventil Center-Kanalvorspannventil

Druckregelventil A-Seite Tankverbindung oder Hochdruckweiterleitung
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Anschlussplatte m Sekundarventil A-Seite
Umlaufventil E Sekundarventil B-Seite
Primar-DB m Positionssensor
Arbeitssektion m Endplatte
Steuerkolben m Druckminderventil fur interne Vorsteuerélversorgung

Druckregelventil B-Seite Abtrennung/Verbindung Steuerdl-Tankleitung zum Tank

Handbetatigung
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B Technische Daten
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Allgemeine Daten und Einsatzbedingungen

Anzahl der Arbeitssektionen 1..10
Einbaulage beliebig
Gewicht in kg Anschlussplatte P15/U15 2,6/3,0
Arbeitssektion BP4E 23
SP4E 2,1
Elektrohydraulisch EH 0,4
Handbetéatigung 0,3
Endplatte E5E1 / E5E2 2,2
Zuganker Arbeitssektionen2/4/6 /8 0,2/0,3/0,4/0,5/0,6

Anschlussart (Gewindeart)

BSPP (nach ISO 1179-1); SAE (nach ISO 11926-1 oder SAE J1626)

Temperaturbereich Umgebung

-20...+60°C

Temperaturbereich Druckflussigkeit

-15...+80°C

Lackierung

Standardgrundierung oder Lackierung in RAL 9005 auf Anfrage

Hydraulische Daten

Max. Volumenstrom P1,P2,A,B 60 I/min
Max. Betriebsdruck A, B, P1, P2, PM, HPCO 250 bar
am Anschluss

T1,T2, T3 25 bar

10 bar bei interner Verbindung Z — T

10 bar, bevorzugt drucklos zum Tank

Externe
Steuerdlversorgung

30 bar max.

Steuerdruckbereich

20 bar min., elektrohydraulisch

Erforderlicher Mindestpumpendruck am Steuerblock

9 bar

Druckflissigkeit

Mineraldl (HL / HLP) gemaf DIN 51524, andere Druckflussigkeiten auf Anfrage

Viskositatsbereich

10 — 400 mm?/s

Max. zulassiger
Verschmutzungsgrad der Druckflissigkeit

20/18/15 nach ISO 4406 (c)
zur Sicherstellung der Systemreinheit kontaktieren Sie bitte HYDAC Filtertechnik

Elektrische Daten

Versorgungsspannungen

12V DC/24VDC

Magnetdaten

siehe Kapitel — ,Betatigungseinheiten” und ,Magnetventile und Spulen”

Anschlussdaten / Schutzklasse (im gesteckten Zustand)

AMP Junior Timer, 2-polig, axial / bis zu IP6K6"
Deutsch DT04, 2-polig, axial / bis zu IP6K9K™

Verstarker und Steuergerate

siehe Produktkatalog 18.500 — Steuerungstechnik fiir mobile Arbeitsmaschinen

" Gegenstecker sind nicht im Lieferumfang enthalten

/\ Die technischen Daten und Kennlinien wurden bei einer Viskositat von 32 mm?'s ermittelt.

NHYDAC




B Charakteristische Kennlinien

Druckabfall P1—T1
20
10 Sek.
15
E 10 ’/ 5 Sek.
& yd
5 / T
]
— - 1 Sek.
. 44/—’/.——’//
0 10 20 30 40 50 60
Q [l/min]
Druckabfall P1— T2 (T3)
20 10 Sek.
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= 5 Sek.
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s / L
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—
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Druckabfall P1 —T1, entlastet liber Umlaufventil
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Druckabfall P1 — A/B
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1 Sek.
S 10 //
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//
0
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/\ Die charakteristischen Kennlinien wurden mit einem
16AA-Steuerkolben (max. Volumenstrom 60 I/min) bei einer
Viskositat von 32 mm?/s ermittelt.

/\ Bei Verwendung des Center-Kanalvorspannventils ergibt
sich bei dem Druckabfall von P1 nach T1 ein Ap-Offset von
zusatzlichen 9 bar.

(HYDACH

01 D 5.284.1/11.16



B Modularer Aufbau
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Je nach Anwendung und Maschinentyp kann das RS 160 individuell zusammengestellt werden. Der Aufbau eines kompletten
Steuerblockes besteht dabei grundlegend aus einer Anschlussplatte, bis zu 10 Arbeitssektionen und einer Endplatte.
Die Definition erfolgt in Form eines Typenschlissels.

Aufbau mit Anschlussplatte links

/?’I’ N
%

Typenschlusselstruktur

Allgemein RS16_/B0
| L Anschlussgewinde B (BSPP) oder S (SAE)
Anzahl der Arbeitssektionen (1 .. 0 (0 = 10 Arbeitssektionen))
Anschlussplatte U15/Y1A [ 250F Anschlussplatte U15/ Y1A / 250F
Anschlussplatte P15/ .../ ...
Arbeitssektion BP4E /| 11AZ ] ... Arbeitssektion SP4E
Arbeitssektion BP4E
Elektrohydraulische Betatigung EHO1A — EHHA1A, ...
Handbetatigung
Endplatte E5E2/ ... Endplatte ESE2 / ...

NHYDAC




B Beispiel fiir Blockspezifikation und Typenschliissel

Typenschliissel

Ventiltyp
RS163 /B0

Anschlussplatte

U15/Y1D / 250F

1. Arbeitssektion

EHC1D - EHO01D

Endplatte
E5E2/0C

BP4E / 14AA | EHC1D - EHO1D

2. und 3. Arbeitssektion
SP4E /| 14AA/ 180F - A/

Beispiel: Steuerblock fur Hydrauliksystem mit Center-Kanalvorspannventil

Spezifikation Steuerblock

RS 160 mit 3 Arbeitssektionen

Anschlussgewinde BSPP, Ventilserie 0

Anschlussplatte mit Umlaufventil

Umlaufventil, normal offen, mit 12 V Magnetspule und
Anschlussart Deutsch DT04-2P, 2-polig - axial

BP4E

max. Volumenstrom 45 |/min

EHC1D - EHO1D

max. Volumenstrom 45 |/min

Sekundarventile A--Seite auf 180 bar fest eingestellt,

180F - A Einspeiseventil auf B-Seite

EHC1D - EHO1D

Endplatte mit interner Steuerdlversorgung
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Externer Z-Anschluss, Center-Kanalvorspannventil
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Pumpendruckbegrenzungsventil fest eingestellt auf 250 bar

Arbeitssektion ohne Schock-/Einspeiseventile - Parallelsektion

Dreistellungsschieber, doppelt wirkend, Neutralstellung geschlossen,

Elektrohydraulische Betatigung mit fester Handhebelanbindung auf
A-Seite — Elektrohydraulische Betatigung ohne weitere Option auf B-Seite,
12 V Magnetspule und Anschlussart Deutsch DT04-2P, 2-polig - axial

Arbeitssektion mit Schock-/Einspeiseventilen — Parallelsektion

14AA Dreistellungsschieber, doppelt wirkend, Neutralstellung geschlossen,

Elektrohydraulische Betatigung mit fester Handhebelanbindung auf
A-Seite — Elektrohydraulische Betatigung ohne weitere Option auf B-Seite,
12 V Magnetspule und Anschlussart Deutsch DT04-2P, 2-polig - axial

(HYDACH
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0 Anschlussplatte P15
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Typenschlussel

P15/180F / 0

P15/180F / 0

P15/___ |
T3 P2
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P15/P /1

P15/ 190F / L

n Grundtyp

Anschlussplatte mit P2 Anschluss
(ohne Umlaufventil)

Version

Gewindegrofie P11

n Druckbegrenzungsventil?

Druckeinstellung in bar, 3-stellig,
fest eingestellt, max. 250 bar (TBS) 3
- Verschlussschraube (P110) H H

n Einbauraum fiir Adapter

Parallelkanal mit Center-Kanal
verbunden

Parallelkanal vom Center-Kanal L
getrennt (K16) T

gedrosselte Verbindung
(Loadsensing-Pumpen) auf Anfrage > <
(L16)

Ysiehe Kapitel — Anschlussgewinde, Befestigung und Zuganker
2 siehe Kapitel — Sekundarventile

Adapter in Einbauraum Pos. 3:

® Ohne Adapter ,,0" ist der Parallel- mit dem Center-Kanal
verbunden (Standard)

® Mit Adapter K16 ,1% wird der Parallel- vom Center-Kanal
getrennt (siehe Beispiel in Kapitel — Blockverschaltung)

® Mit Adapter L16 ,L“ fur Verstellpumpen, P1 wird zum
LS-Anschluss, Pumpe wird an P2 angeschlossen

Beispielkonfigurationen

P15/180F / 0
® Anschlussplatte mit P2 Anschluss (ohne Umlaufventil)

® Pumpendruckbegrenzungsventil fest eingestellt auf 180 bar

® Parallelkanal mit Center-Kanal verbunden

P15/P/1
® Anschlussplatte mit P2 Anschluss (ohne Umlaufventil)

® Kein Pumpendruckbegrenzungsventil

® Parallelkanal vom Center-Kanal getrennt

P15/190F / L
® Anschlussplatte mit P2 Anschluss (ohne Umlaufventil)

® Pumpendruckbegrenzungsventil fest eingestellt auf 190 bar

® Parallelkanal mit Center-Kanal Gber Drossel verbunden
bei Verwendung einer Loadsensing-Pumpe

® Die Drosselabstimmung ist individuell vorzunehmen,
hierzu ist der technische Vertrieb zu kontaktieren




B Anschlussplatte U15

Typenschliissel | 1 | Grundtyp

Anschlussplatte mit Umlaufventil
U15/Y2D / 180F

Version

GewindegroRe P11

n Magnetspule (Versorgungsspannung, Anschlussart)?

uis/_ I Y Umlaufventil, stromlos offen, mit Notbetatigung
T3 12V
AT
24V

"siehe Kapitel — Anschlussgewinde, Befestigung und Zuganker
2 siehe Kapitel — Magnetventile und Spulen
3 siehe Kapitel — Sekundarventile

|

|

| ¢ E i AMP Junior Timer, 2-polig — axial

oM (': |\n Deutsch DT04-2P, 2-polig — axial

2 |

| .

i0—|3<0 ! Verschlussschraube H
|

| . i13)

i : n Druckbegrenzungsventil

| .

P10 e Druckeinstellung in bar, 3-stellig, @

i : fest eingestellt, max. 250 bar (TBS) ‘

| P .

| 5

| : - Verschlussschraube (P110) H H

| :

T

| .

i !

i !

| !
|

I i

| . . . .

------- = /\ Die Anschlussplatte U15 kann nicht mit Verstellpumpen

betrieben werden.
U15/Y2D / 180F U15/Y1A/P Beispielkonfigurationen

U15/Y2D / 180F
® Anschlussplatte mit Umlaufventil

® Magnetspule 24 V und Anschlussart Deutsch DT04-2P

® Pumpendruckbegrenzungsventil fest eingestellt auf 180 bar

U15/Y1A /P
® Anschlussplatte mit Umlaufventil

® Magnetspule 12 V und Anschlussart AMP Junior Timer

® Kein Pumpendruckbegrenzungsventil

© D5.284.1/11.16
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B Arbeitssektionen BP4E / SP4E

BP4E /
A B
e -O—-—0n
e 2 e b |
— P

Anschliisse und Flanschkanale
A, B Arbeitsanschlisse

C  Steuerdlleitung

Z  Steuerdl-Tankleitung

T Tankleitung

i_ _____________ T
[----T-e------j¢
Typenschlussel
BPA4E / 14AA | ...

SP4E/12AY /180F - P/ ...

[

Basissektion ohne Sekundarventile
Sektion mit Sekundarventilen
Parallelsektion

GewindegroRe A/B"

Elektrohydraulische Ansteuerung

E Steuerkolbentyp
B Sekundarventile

» siehe Kapitel — Anschlussgewinde, Befestigung und Zuganker

P'"  Center-Kanal
P"  Parallelkanal

Sektionsbeschreibung

Parallelsektion

Die Parallelsektion ist die Standardsektion fiir einen RS 160
Ventilblock. Der Parallelkanal ist durchgangig am Center-Kanal
angebunden.

/\ Weitere Sektionstypen auf Anfrage.




B Steuerkolben

Typenschlussel

SP4E / 12AY / 180F — P/ EHO1A — EHM1A

Beispiele

1

Typ

Max. Volumenstrom

Details

Entlastungsspezifikation

-
N
w
£
o

Typ

> > > > > ! 4/3-Wege (doppelt wirkend)

— — H — — —

< N < - < E 3/3-Wege (einfach wirkend)
Pl Hla elH o A e lH KA e —lA Pl A 4/4-Wege (doppelt wirkend mit Schwimmstellung)
. > ’ > . > ° > ’ > E Motorschieber
TIH Hifs T |H Hie 7 |H Hfs T B T |H (8

5 E Regenerationsschieber
H —

T
|

\4

Stellungsdefinition des Steuerkolbens E Max. Volumenstrom

" M I: Neutralstellung n 10 I/min

1 1 II: Volumenstrom Richtung A m 20 I/min

- | III: Vf)lumenst.r(lam Richtung B m prp—

IV: Vierte Position .

v I V: Fiinfte Position m 20 Uiyl
A

Standard

TV

=[-]=]
T VYT

-__A R 4 T ___W n Entlastungsspezifikation

In Neutral Anschluss A und B geschlossen

\4
\4
\4
\ 4

— — — —
P P Ly Ly In Neutral Anschluss A und B gedrosselt zum Tank
<t < <~ <

n Pl HA el 2HA PelH A e H A In Neutral Anschluss A gedrosselt zum Tank

- " > " | I | > In Neutral Anschluss B gedrosselt zum Tank

m T4 Hls T Xle TiH HleT{H Hle

Anschluss A und B gedrosselt zum Tank

<

% _Hr |_

X

Anschluss A gedrosselt zum Tank

Anschluss B gedrosselt zum Tank

|
|
|
-l <

keine Entlastungsspezifikation

N\ Andere Steuerkolbentypen und Konfigurationen auf Anfrage.

D 5.284.1/11.16
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B Steuerkolben
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Q (A/B) in I/min
70
60 16AA
50 //
______________________________________________ N Al 14AA
40 /
30 //
20 / / 12AA
Vi
10 / / 11AA
700 800 900 1000 1100 1200 1300 1400 1500
| I I I I | I |
350 400 450 500 550 600 650 700 750
P O T NN N NN R N RO S B
9 10 1 12 13 14 15 16 17 18 19 20

Charakteristische Kennlinien bei elektrohydraulischer Betidtigung, Nennvolumenstrom Steuerkolben, lastlos (gemessen bei 32 mm?/s)

12 V:lin mA

24 V:lin mA

hydraulisch in bar




Sekundarventile

Typenschlussel

SP4E / 12AY / 180F — P / EHO1A - EHM1A

180F — P
H A

Schutz der Arbeitsanschliisse A und B vor Druckspitzen und
Kavitation durch Schock- und/oder Einspeiseventile.

/\ Schock-/Einspeiseventile sind ab Werk fest eingestellt.
Die Definition des Druckeinstellwertes liegt bei einem
Volumenstrom von 10 I/min.

Druckeinstellung fest eingestellter Schock-/Einspeiseventile

Druckbereich: 50 bis 250 bar in 10 bar Stufen

Druckstufenbereich 50-100 110 — 160 170 — 250

Toleranz in bar +5 =7 +10
A B
F———- —O—-—On
[ . S b1
g

4

Olbscccosoooag

Charakteristische Kennlinien (gemessen bei 32 mm?/s)

20
15 TBS
g 10 / / SB110
: d
5 el
0 —
0 15 30 45 60

Q [I/min]
Einspeisekennlinie SB 110 und TBS

A\ Bei der Auswahl der Einstellwerte muss ein evtl.
anstehender Tankdruck berlicksichtigt werden.

/\ Einstellbare Schock-/Einspeiseventile auf Anfrage.

Sekundarventil A-Serie
Sekundarventil B-Seite

Grundtypen

fest eingestellt, max. 250 bar (TBS)

Druckeinstellung in bar, 3-stellig, @

Einspeiseventil (SB110) —+Oo0——
Verschlussschraube (P110) H H
Charakteristische Kennlinien (gemessen bei 32 mm?/s)
250
200 {
1
= 150
“ 100 |=
50 —
0
0 10 20 30 40 50 60

Q [I/min]
Schockfunktion A/B = T

D 5.284.1/11.16
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I Betitigungseinheiten
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Typenschlussel

SP4E / 12AY / 180F — P / EHO1A — EHM1A

EH 0 1A - EH M 1A

EHO02D-EH02D EHM1D-EH01D EHP2A-EHL2A EHL1A-EHF1A

1

& lr J_' 1°
P ><”
]g £
11 11 11 L H
5 H
I I I
H H
1 I I %

EE‘ m

Zur Minimierung der Hysterese des Steuerkolbens ist ein
nicht mitlaufender Handhebel verbaut. Das bedeutet, dass
der Handhebel nicht direkt mit dem Steuerkolben verbunden
ist und dessen Bewegungen bei elektrohydraulischer
Betatigung nicht folgt. Bei Betatigung des Steuerkolbens
mittels des Handhebels erfolgt deshalb erst ein Leerhub von
+13° bis der Steuerkolben bewegt werden kann.

Optional kann dieser auch als mitlaufender Handhebel
(Achse mit Steuerkolben fest verbunden) gewahlt werden.

EHO _

EHF _ EHM _

Grundtyp

Grundtyp

Handhebel, Handhebelanbindung, Positionssensor
und Schwimmestellung

Elektrische Versorgungsspannung, Anschlussart

Definition der elektrohydraulischen
Betatigung auf der A-Seite

Definition der elektrohydraulischen
Betatigung auf der B-Seite

Handhebel, Handhebelanbindung,
Schwimmstellung, Positionssensor

E‘vl'f

o g

ohne weitere Option

Handhebelachse

Handhebelachse,
Achse mit Steuerkolben fest
verbunden

Handhebelachse
mit Klemmstlick

Handhebelachse mit
Klemmstick, Achse mit
Steuerkolben fest verbunden

Schwimmstellung
ohne Handhebelachse

Handhebelachse
mit Klemmsttick und
Schwimmstellungsposition

Positionssensor

/\ Bei Schwimmstellung ist die Handhebelachse immer fest
mit dem Steuerkolben verbunden.

/\ Bei Schwimmstellung ist eine externe Steuerdlversorgung
notwendig.

/\ Der Positionssensor kann nur mit Steuerkolben
mit 3 Positionen kombiniert werden.

/\ Die Handhebelstangen sind gesondert zu bestellen.




0| Betitigungseinheiten

Technische Daten elektrohydraulische Vorsteuerventile

Versorgungsspannung V DC 12 24
Max. Steuerstrom mA 1.500 750
PWM-Frequenz
(empfohlen)? Hz 100 ... 150
Spulenwiderstand
bei 20°C (+5 %) S 20,8
Einschaltdauer % 100
Anschlussart und Schutzklasse
(im gesteckten Zustand)
AMP.Junio.r Timer, bis zu IP6K6?
2-polig, axial
Deutsch DT04, 2-polig, axial bis zu IP6K9K?
Schutzsieb pm 125

" Die optimale PWM-Frequenz kann je nach Anwendung
und Einsatzbedingungen variieren und ist individuell

anzupassen.

2 Gegenstecker sind nicht im Lieferumfang enthalten.

/\ Beziiglich der auftretenden Oberflichentemperaturen
der Spulen sind die Normen ISO 13732-1 und ISO 4413

zu bericksichtigen.

Positionssensor fiir Steuerkolben mit 3 Positionen

Elektrischer Anschluss:
Versorgungsspannung Ucc:
Stromaufnahmen ohne Ausgang:
Spannungsausgang High-Pegel:
Spannungsausgang Low-Pegel:
Stromaufnahme pro Ausgang:
Lastwiderstand:

Lastkapazitat:

M12x1 (4-polig)
9-36VDC
<25 mA

> (+Ucc-2V)

< (GND+1V)
max. 50 mA
<3,3kQ

<33 nF

Pinbelegung:
Pin 1: +Ucc

Pin 2: Signal + (Kolbenposition IT)

Pin 3: GND

Pin 4: Signal - (Kolbenposition TII)

B Elektrische Versorgungsspannung, Anschlussart

12V

24V

AMP Junior Timer, 2-polig - axial

Deutsch DT04-2P, 2-polig - axial

High-Pegel N
Signal Pin 4 5
Low-Pegel § E
- 1I - | > 11T —>

High-Pegel b

D
Signal Pin 2 85

2.9
Low-Pegel 23

/\ Weitere Informationen im HYDAC-Datenblatt ,HLS 200*.

D 5.284.1/11.16
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0 Endplatten

o D5.284.1/11.16

E5E2/ ZH

E5E1/0H

E5E2/0C

Anschliisse / Flanschkanéle

(e} Steuerdlleitung HPCO Hochdruckweiterleitung
z Steuerdl-Tankleitung 7 Center-Kanal

T1, T2 Tankleitung 2 Parallelkanal
Typenschlussel

ESE 2 [/ Z C
H H B IO

Das Center-Kanalvorspannventil sorgt daflr, dass der
Druck im Center-Kanal nicht unter 8 bar sinkt. Dadurch wird eine
ausreichende Versorgung des Vorsteuerdlkreises gewahrleistet.

Der Adapter zur Hochdruckweiterleitung (HPCO) wird in den
Anschluss T1 der Endplatte eingeschraubt. Folglich entfallt der
Anschluss T1 als Tankanschluss.

Beispielkonfigurationen

E5E2 / ZH

® Endplatte mit interner Steuerdlversorgung

® Steuerdl-Tankleitung intern mit T verbunden

® Mit Adapter zur Hochdruckweiterleitung (HPCO)

E5E1/0H

® Endplatte mit externer Steuerdlversorgung

® Externer Anschluss fur die Steuerdl-Tankleitung
® Mit Adapter zur Hochdruckweiterleitung (HPCO)

E5E2/0C

® Endplatte mit interner Steuerdlversorgung

® Externer Anschluss fur die Steuerdl-Tankleitung
® Mit Center-Kanalvorspannventil

| GRS

D ennayy

Endplatte

GewindegroRe T1"

elektrohydraulisch

E Vorsteuerolversorgung

externe Vorsteuerdlversorgung

interne Vorsteuerdlversorgung

n Steuerél-Tankleitung

Steuerdl-Tankleitung extern

Steuer6l-Tankleitung intern mit T verbunden

n Center-Kanalvorspannventil / HPCO

_C mit Center-Kanalvorspannventil

mit Hochdruckweiterleitung (S76)

ohne Option

" siehe Kapitel — Anschlussgewinde, Befestigung und Zuganker




B Magnetventile, Spulen und elektrische Anschliisse
Elektro-hydraulische Vorsteuerventile: siehe Kapitel — Betatigungseinheiten

Umlaufventil fiir die Anschlussplatte U15:

Schaltventil:
Mit manueller Notbetatigung (Druckknopf) Y #

Bauart Sitzventil

Nennspannung U, vV DC 12 24
Nennstrom I A 1,5 0,8
Grenzstrom | . A 1,05 0,56
Nennleistung P W 18 19
Schaltzeiten Ein: ms 35

Aus: ms 50
Max. zulassige Spannungsabweichung von U % + 15
Einschaltdauer bei + 115 % U, % 100
Temperaturbereich Umgebung” °C -20 ... +60
Max. zul. Spulentemperatur? °C 180
Isolierstoffklasse nach EN 60085 H
Integrierte Freilaufdiode ja
Spulenlange mm 40
Anschlussart / Schutzklasse AMP Junior Timer, 2-polig, axial / bis zu IP6K6%
(im gesteckten Zustand) Deutsch DT04, 2-polig, axial / bis zu IP6K9K®
Oberflachenschutz Ventilkérper und Spulen Zink-Nickel (ZnNi)

" Abweichende Umgebungstemperaturen nur nach technischer Riicksprache
2 Bezuglich der auftretenden Oberflachentemperaturen der Spulen sind die Normen ISO 13732-1 und ISO 4413 zu berlcksichtigen
3 Gegenstecker sind nicht im Lieferumfang enthalten

AMP Junior Timer axial Deutsch DT04 axial

N 4 )

40
40

36,5
36,5

D 5.284.1/11.16
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B Anschlussgewinde, Befestigung und Zuganker

o D5.284.1/11.16

Typenschlussel

Baureihe

RS16 3 /| B 0 Spezifikationsart

N\ Nur Verschraubungen mit Weichdichtungen verwenden.

Steuerblock komplett
Anzahl der Arbeitssektionen

(1..0 (0 = 10 Arbeitssektionen))

Einzelmodule
(Anschlussplatte, Arbeitssektion, Endplatte)

n Anschlussgewinde

"1 BSPPnach 1SO 1179-1

"5 SAE nach 1SO 11926-1 oder SAE J1626
n Ventilserie

Anschlussgewinde A%s;n:;l::g A%S;n::::g
Anschlussplatte P1 Pumpe G1/2 38 7/8-14 UNF SAE-10 38
P2 Pumpe G 3/8 32 3/4-16 UNF SAE-8 32
T3 Tank G 1/2 30 7/8-14 UNF SAE-10 30
PM Messanschluss Pumpe G 1/4 25 7/16-20 UNF SAE-4 25
Arbeitssektion A/B Arbeitsanschllsse G 3/8 30 3/4-16 UNF SAE-8 25
Endplatte T Tank G 1/2 37 7/8-14 UNF SAE-10 37
T2 Tank G 1/2 30 7/8-14 UNF SAE-10 30
z Steuerdl-Tankleitung G 1/4 22 9/16-18 UNF SAE-6 22
C Steuerdlversorgung G 1/4 22 9/16-18 UNF SAE-6 22
Befestigung:

Der Steuerblock ist verspannungsfrei an drei der vier Befestigungspunkte zu montieren.

Befestigungsschrauben:
® M8 oder 5/16-24 UNF (SAE-2)

® Festigkeitsklasse 10.9 mit Anzugsmoment 25 Nm = 3 Nm

Zuganker:
M8 Zuganker mit Flanschmutter SW13, M, = 20 Nm £ 2 Nm
N\ Nur original RS160 Zugankersatze verwenden.

B Installations-, Einsatz- und Wartungshinweise

Die Installation, Einstellung und Wartung ist nur von autorisiertem und geschultem Personal durchzufiihren.

Der Einsatz des Produktes auf3erhalb der definierten Grenzwerte und/oder beschriebenen Rahmenbedingungen,
sowie die Verwendung von Nicht-Original-Ersatzteilen fihren zum Erléschen der Gewahrleistung.




0 Blockverschaltungsbeispiele

Parallelschaltung

| T3 P2 (T2) P2 (T2)
(LI ] et st e vt vt e st ==E0 e et 1 Rt el ot ==

Jgg fT? W(Xl
H|
=
.
PO I |
E_

C
\’gg iz T TII‘X'\

'

Bei der Parallelschaltung von zwei Blocken wird, wie dargestellt, Anschluss T1 des ersten Blockes mit Anschluss P1 des zweiten
Blockes unter Verwendung der Adapter S16 und K16 verbunden. Adapter S16 (Hochdruckweiterleitung, HPCO = High Pressure Carry
Over) trennt die Verbindung des Center-Kanals zum Tank. Adapter K16 trennt den Parallelkanal vom Center-Kanal. Die P2 Anschllsse
der beiden Blocke werden miteinander verbunden, damit der Parallelkanal des zweiten Blockes ebenfalls mit der Pumpe verbunden ist.

S16 wird benétigt, damit beim Betatigen einer Arbeitssektion des zweiten Blockes das Ol im Center-Kanal des ersten Blockes nicht
Richtung Tank flie3t (T3 oder T2).

K16 wird benétigt, damit beim Betétigen einer Arbeitssektion des ersten Blockes das Ol nicht in Richtung Tank (T1, T2 oder T3) des
zweiten Blockes flieRt.

Reihenschaltung
|T3 1) e
(LN oot il a e s i Dl s sl by i s poesin :-- LEs P One s O S O s s S U T i S
St : : ‘ ; ! : : : ;
1 ST [ 118 18 g e
1 ! i i i L
o HPCO : 1 1 a :
P1: i E | i(T1) P1: []l@ i j& E i T
pe L L ¢ L L L L | 9
! ' ! |_51:| o bd Ibd [1] ‘
S e =
= 3 [ Uste ) i TR

Bei der Reihenschaltung von zwei Blécken wird, wie dargestellt, Anschluss T1 des ersten Blockes mit Anschluss P1 des zweiten
Blockes unter Verwendung des Adapters S16 verbunden. Adapter S16 (Hochdruckweiterleitung, HPCO = High Pressure Carry Over)
trennt die Verbindung des Center-Kanals zum Tank. Wird eine Arbeitssektion am ersten Block voll ausgelenkt, so ist die Betatigung
einer Arbeitssektion am zweiten Block nicht mehr méglich (Vorrangschaltung).

S16 wird bendtigt, damit beim Betatigen einer Arbeitssektion des zweiten Blockes das Ol im Center-Kanal des ersten Blockes nicht
Richtung Tank flieRt (T2 oder T3).

Verstellpumpenschaltung

{5 T3 P2 T2
[ R

35
%ﬁf I TI"X.‘
!:’%Tf b TL‘X.‘
!:\’W T TII‘X{‘

]
|
|
L]
E_

Der RS160 Steuerblock ist auch mit Verstellpumpen zu betreiben. Dazu wird am P1 Anschluss Adapter L16 eingeschraubt,
der ein gedrosseltes Drucksignal fir den Pumpenregler erzeugt und mit diesem verbunden wird (LS-Anschluss).
Die Pumpe wird dann an P2 angeschlossen.

D 5.284.1/11.16
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B Gerateabmessungen

Alle MaRe in mm, Anderungen vorbehalten!
Beispielblock: Anschlussplatte mit Umlaufventil, Endplatte mit interner Steuerdlversorgung, Handfunktion an drei Sektionen
Elektrische Anschlussart: AMP Junior Timer, 2-polig — axial

Anschlussplatte U15/ Y2A / 210F
Umlaufventil
Primar-Druckbegrenzungsventil

Abtrennung Center- von Parallel-
kanal / Adapter flr Verstellpumpen

Arbeitssektion BP4E 1 (261)
Arbeitssektion SPAE 85 85
Elektrohydraulische Betatigung

Druckregelventil A-Seite § /

Druckregelventil B-Seite

Handhebel - 1
= ‘
Sekundarventil A-Seite Sl & | >;;
a , e
Sekundarventil B-Seite =
2 o @
Endplatte E5E2 / 0C °l g
Adapter zur Hochdruckweiterleitung

Typenschild

i
= d

Miml

(I

98 (P2)

AR
— X @é-f @
—H el | &

- H 1e® oy Y
D:@ 50 ‘g—

& : IO\ L E

83 (C)

104 (2)

* siehe Seite 21
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B Gerateabmessungen
Alle MaRe in mm, Anderungen vorbehalten!
Handhebel: Neutralstellung und max. Auslenkung Handhebel: Neutralstellung und max. Auslenkung
bei mitlaufendem Handhebel bei NICHT mitlaufendem Handhebel
228 208
C 171
/’/‘// //I?
. I !
AN
,/ '?7 ’{/
ar, X2 |l ,//
S
it O 35 0
g 5\0‘ I ,ff. = [}
l o
T
O
= \
& £
Die beispielhaft dargestellte Handhebelstange hat die Abomessungen M8 x 160
Befestigungspunkte Steuerblock (4x M8) Positionssensor
142
71
1
Oj ] 11 | A
l T \l ‘LJJ )
| 1 N
: s
- o) ‘ !
: s
== *
0 =
| [ I I [
U ©
[F iy p—( q\ “ =
\ - — i
Anzahl der
Arbeitssektionen L e 8 . 2 e ! 8 2 L
L1 mm 82 114 146 178 210 242 274 306 338 370

(HYDACH
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0 Typenschliissel

Struktur und Reihenfolge

Allgemein

(Definition Steuerblock immer von links nach rechts)

Anschlussplatte

1. Arbeitssektion
2. Arbeitssektion

n. Arbeitssektion

Endplatte
1. | Alilgemein
Typ: RS16 | 4 I
Pos. 1.

Pos. / Benennung:

Typenschliissel:

Beschreibung / Funktion:

Bemerkung:

1. Open-Centerventil-Serie

Open-Centerventil, NenngroRe 2

2. Anzahl der Arbeitssektionen

einstellig, 1 ... 0 (0 = 10 Arbeitssektionen)

max. 10 Arbeitssektionen

Spezifikation / Identif. Einzelmodule X Anschlussplatte, Arbeitssektion oder Endplatte
3. Anschlussgewinde B BSPP nach ISO 1179-1
] S SAE nach ISO 11926-1 oder SAE J1626
4. Ventilserie 0 Ventilserienstand
2. | Anschlussplatte
Typ: P15 | / | 200F
uis | / | Y1ID
Pos. 1 2.

Pos. / Benennung:

| | Typenschliissel:

Beschreibung / Funktion:

Bemerkung:

1. Grundtyp

P mit P2 Anschluss 1 Version

GewindegroRe 5: BSPP:

P15 5 GewindegréRe P/T G1/2; SAE: 7/8-14 UNF
2. Druckbegrenzungsventil
F Druckeinstellung in bar, 3-stellig, siehe Kapitel —
- fest eingestellt, max. 250 bar (TBS) Sekundarventile
P Verschlussschraube ohne
(P110) Druckbegrenzungsventil
3. Einbauraum fiir Adapter
0 Parallelkanal mit Center-Kanal verbunden
1 Parallelkanal wird vom Center-Kanal getrennt
(K16)
L gedrosselte Verbindung (Load-Sensing-
Pumpen) auf Anfrage (L16)
Pos. / Benennung: | | Typenschliissel: Beschreibung / Funktion: Bemerkung:
1. Grundtyp
u15 U mit Umlaufventil 1 Version Gewindegrélle 5: BSPP:
5 GewindegrofRe P/T G1/2; SAE: 7/8-14 UNF
2. Umlaufventil
Ventiltyp Y__ Umlaufventil normal offen
Versorgungsspannung DC _1_ 12V
_2_ 24V
Anschlussart __A AMP - Junior Timer, 2-polig — axial
__D Deutsch - DT04, 2-polig — axial
P Blindstopfen
3. Druckbegrenzungsventil
___F Druckeinstellung in bar, 3-stellig, fest siehe Kapitel —
eingestellt, max. 250 bar (TBS) Sekundéarventile
P Verschlussschraube ohne
(P110) Druckbegrenzungsventil




0 Typenschliissel

Arbeitssektionen

Typ: BP4E 12AA | / EHO1A - EHM1A
SP4E 12AY | | |P-180F| / | EHO1A - EHM1A
Pos. 1 2. 3. 4.

Pos. / Benennung:

| | Typenschliissel:

Beschreibung / Funktion:

Bemerkung:

1. Grundtyp

ohne Sekundarventile 4 GewindegroRe A/B

mit Sekundarventilen

GewindegroRe 4: BSPP:
G3/8; SAE: 3/4-16 UNF

Parallelsektion

Elektro-hydraulische Ansteuerung

2. Steuerkolben

1Typ

4/3-Wege, doppelt wirkend

3/3-Wege, einfach wirkend

4/4-Wege, doppelt wirkend
mit Schwimmstellung

Motorschieber

2 Max. Volumenstrom

10 I/min

20 I/min

45 |I/min

60 I/min

3 Details

Standard

4 Entlastungsspezifikation

in Neutral Anschluss A und B geschlossen

in Neutral Anschluss A und B gedrosselt
zum Tank

in Neutral Anschluss A gedrosselt zum Tank

in Neutral Anschluss B gedrosselt zum Tank

Anschluss A und B gedrosselt zum Tank

Anschluss A gedrosselt zum Tank

Anschluss B gedrosselt zum Tank

keine Entlastungsspezifikation

3. Sekundarventile

Druckeinstellung in bar, 3-stellig, fest
eingestellt, max. 250 bar (TBS)

siehe Kapitel —
Sekundarventile

Einspeiseventil
(SB110)

Verschlussschraube
(P110)

ohne Sekundarventile

4. Betatigungseinheiten

1 Grundtyp

Definition der elektrohydraulischen Betatigung
auf der A-Seite

Definition der elektrohydraulischen Betatigung
auf der B-Seite

2 Handhebel, Handhebelanbindung,
Schwimmstellung, Positionssensor

ohne weitere Option

Handhebelachse

Handhebelachse,
Achse mit Steuerkolben fest verbunden

Handhebelachse mit Klemmstiick

Handhebelachse mit Klemmstick,
Achse mit Steuerkolben fest verbunden

Schwimmestellung ohne Handhebelachse

Handhebelachse mit Klemmstiick und
Schwimmestellungsposition

Positionssensor

3 Versorgungsspannung,
Anschlussart

12V

24V

AMP - Junior Timer, 2-polig — axial

Deutsch - DT04, 2-polig — axial

(HYDACH
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0 Typenschliissel

.| Endplatte
Typ: ES5E
ESE
Pos. 1.

Pos. / Benennung:

| | Typenschliissel:

Beschreibung / Funktion:

Bemerkung:

1. Grundtyp

ES _ _

Endplatte 5 GewindegroRe P/T

GewindegrolRe 5: BSPP:
G1/2; SAE: 7/8-14 UNF

elektrohydraulisch

2. Vorsteuerdlversorgung

externe Steuerdlversorgung

interne Steuerdlerzeugung aus Center-Kanal

3. Steuerol-Tankleitung

Steuerdl-Tankleitung extern

Steuerdl-Tankleitung intern mit T verbunden

4. Center-Kanalvorspannventil / HPCO

C mit Center-Kanalvorspannventil
H mit Hochdruckweiterleitung

(HPCO = High Pressure Carry Over)
(0] ohne Optionen

D 5.284.1/11.16
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0 Bestellbeispiele

Beispielblock mit Umlaufventil in der Anschlussplatte und interner Steuerélversorgung in der Endplatte
T3 A B A B A B T2
S N e e AN S -
I + (s - s : I
| t T T . !
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Allgemein RS163 /B0
Anschlussplatte U15/Y2D / 230F
1. Arbeitssektion SP4E / 12AA / 250F — 250F / EH02D — EHH2D
2. Arbeitssektion SP4E / 12AA/ A—-A/EH02D — EHH2D
3. Arbeitssektion SP4E / 22AA / 250F — P / EH02D — EHH2D
Endplatte E5E2/0C
Beispielblock mit externer Steuerdlerzeugung und HPCO in der Endplatte
T3 P2 A B A B A B A B A B T2
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Allgemein RS165 /B0
Anschlussplatte P15/230F /0
1. Arbeitssektion BP4E / 14AA / EHO1A-EHL1A
2. Arbeitssektion SP4E / 14AA / 250F — P / EHO1A-EHL1A
3. Arbeitssektion BP4E / 14AA / EHO1A-EHL1A
4. Arbeitssektion SP4E / 44AA /A - A/ EHO1A-EHL1A
5. Arbeitssektion SP4E / 14AA / 250F — P / EHO1A-EHL1A
Endplatte ESE1/ZH
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B Hinweis

D 5.284.1/11.16

Die Hinweise in diesem Prospekt
beziehen sich auf die beschriebenen
Arbeitsbedingungen und Einsatzfalle.

Bei abweichenden Einsatzféllen und/oder
Betriebsbedingungen wenden Sie sich
bitte an die entsprechende Fachabteilung.

Technische Anderungen und Korrekturen
sind vorbehalten.

!

Hauptsitz
HYDAC INTERNATIONAL
GMBH

Nordhydraulic

HYDAC INTERNATIONAL

Industriegebiet
66280 Sulzbach/Saar
Deutschland

Tel.: +49 6897 509-01

Fax: +49 6897 509-577

E-Mail: mobilevalves@hydac.com
Internet: www.hydac.com




