0 Beschreibung

Das Modul HY-TTC 48X ist ein
intelligentes 1/0-Modul, das Uber
CANopen-Standard gemaR CiA DS 401
angesteuert und parametriert wird.

Es bietet die Moglichkeit, Steuerungs-
systeme auf einfache und unkomplizierte
Weise um zusatzliche Ein- und
Ausgénge und somit zusatzliche
Funktionalitat zu erweitern.

Die im Geréat integrierten PID-
Regel-Bausteine ermdglichen

im Zusammenspiel mit den
leistungsstarken PWM-Ausgangen und
der Stromriickmessung den Aufbau
eigenstandiger Proportionalregelungen.

Geschutzt wird das Modul durch das
bewahrt robuste, speziell fiir die Off-
Highway-Fahrzeug-Industrie ausgelegte
und aullerst kompakte Gehause der
16-Bit Controller-Familie.

B Besondere Merkmale

® 48 Ein- und Ausgange:
- 8 PWM-Ausgange
- 4 Stromruckfiihrungen
- 8 Digital-Ausgange
-16 Analog-Eingange
-12 Digital-Eingange

® Robustes Aluminiumdruckguss-
Gehause mit Druckausgleich tber
wasserundurchlassige Gore-Tex®
Membran

® Wasserdichter, 80-poliger
Anschlussstecker

® E12 Typgenehmigung
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1/0-Erweiterungsmodul
HY-TTC 48X

Technische Daten

Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur -40 .. +85 °C (mit Volllast) gemar EN 60068-2
Betriebshéhe 0..4.000m
Versorgungsspannung 8.32V

Zulassiger Spannungseinbruch bis 24 V (Ugs) ohne Reset gem. ISO 7637-1

(Bei Motorstart in 12 V Systemen)
45V max. (1 ms)
0,15 Amax. bei 9 V

Spitzenspannung

Leerlaufstrom

Ruhestrom 0,5 mA max.
Stromaufnahme 25 A max. (kompl. Spannungs- und Temperaturbereich)
Erfiillt folgende Standards
C€- zeichen Konform mit 2014/30/EU
E-Zeichen ECE-R10 Rev. 4
EMV I1SO 13766 (bis 100 V/m, 20 MHz .. 1 GHz)
ESD IEC 61000-4-2
Load Dump 1ISO 7637-2, 173 V, 2 Ohm, 350 ms
Schutzart EN 60529 IP65/IP 67
DIN 40050 IP 6k9k
Temperatur EN 60068-2-1; -14Nb; -2; -78; -30

Vibration, Erschitterungen, StoRe |IEC 60068-2-29; -64; -27; -32

CANopen CiA DS 401

Kommunikationsprofil

Abmessungen und Gewicht

148 x 181 x 40 mm

198 x 203 x 40 mm

Gewicht 6759

Merkmale*

16-Bit Infineon XC 2287 Mikrocontroller, 80 MHz, 832 kB int. Flash, 50 kB int. RAM, 512 kB ext. RAM

1 x CAN, 125 kbit/s bis 1 Mbit/s

IN

8 x Analog-IN 0 .. 5V oder 4 .. 20 mA (0 .. 22,7 mA) oder 0 .. 65 KOhm / 10 bit, durch Software konfigurierbar
8 x Analog-IN 0 .. 32 V / 10 bit, Spannungsbereich durch Software konfigurierbar, Pull-up / Down konfigurierbar

Gehause-Abmessungen

Mindest-Freiraum fiir Stecker-Montage

4 x Stromrickfihrung, konfigurierbar zu 4 x Digital-Out / 2 A low-side

4 x Timer-IN (Zahleingénge 0,1 Hz .. 10 kHz), Timer-IN (7/14 mA), Analog-IN (0 .. 5 V), Pull-up / Down konfigurierbar
8 x Digital-IN, Pull-up / Down konfigurierbar (0 .. 5 V)

ouT

8 x PWM-OUT 2 A high-side, konfigurierbar zu 8 x Timer-IN (10 Hz .. 10 kHz), Digital-IN

8 x Digital-OUT 4 A high-side, konfigurierbar zu 8 x Analog-IN (0 .. 5 V)

Intern: Uberwachung der Leiterplatten-Temperatur, Sensorversorgung und Batteriespannung
Steckertypen: 52-pol. Tyco PN 1393450-5 / 28-pol. Tyco PN 1393436-4

1 x Sensorversorgung 8,5V /10,0 V (30 mA) oder 14,5 V (40 mA) konfigurierbar

2 x Sensorversorgung 5 V (50 mA)

Anmerkung: * Alle nachfolgend genannten 1/Os und Schnittstellen sind vor Kurzschliissen gegen Masse und
BAT+ geschutzt.
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Blockschaltbild

HY-TTC 48X
XC2287M Ext. RAM

® 832 kB Flash Tzl

® 50kB RAM
s . EEPROM
= ® 80 MHz int. clock 8 KByte
= ® 16 bit bus
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§ CAN — CANController Sensorversorgung
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’ — Interne Uberwachung:

® | eiterplatten-Temperatur
® Batteriespannung
® Sensorversorgung
8 x Analog-IN
0..5V oder

:t 4..20 mA (0 .. 22,7 mA) oder

0 .. 65 kOhm / 10 bit
durch Software konfigurierbar

— 8 x Analog-IN 8 x PWM-OUT

= 0..32V /10 bit 2 A high-side

i Spannungsbereich konfigurierbar zu

— durch Software konfigurierbar 8 x Timer-IN (10 Hz .. 10 kHz)
Pull-up / Down konfigurierbar oder Digital-IN

4 x Strommessung

# konfigurierbar zu 4 x Digital-OUT

2 A low-side I—
8 x Digital-OUT ———————
H 4 A high-side #
konfigurierbar zu Sia
8 x Analog-IN (0 .. 5 V) —
4 x Timer-IN

(4 Zahleingdnge
0,1 Hz .. 10 kHz) oder

:t Timer-IN (7/14 mA) oder

Analog-IN (0 .. 5 V) oder
Digital-IN

Pull-up / Down konfigurierbar

:t 8 x Digital-IN
Pull-up / Down konfigurierbar




Typenschlussel
HY-TTC 48X — F11 — 00 — 000

CAN Protokoll
F11 = CANopen

Gerate Option
00 = Standard

Modifikationsnummer
000 = Standard

Anmerkung

Bei Geraten mit anderer Modifikationsnummer ist das Typenschild
bzw. die mitgelieferte technische Anderungsbeschreibung zu beachten.

Zubehor

Passendes Zubehdr, wie z.B. Leitungs- und Verbindungstechnik,
Service Tools, Software usw., finden Sie im Kapitel Zubehor.

Abmessungen

143,13
134,26

80,00

200,00 8,16

216,32 42,77

B Anmerkung

Die Angaben in diesem Prospekt
beziehen sich auf die beschriebenen
Betriebsbedingungen und Einsatzfalle.

Bei abweichenden Einsatzfallen und/
oder Betriebsbedingungen wenden
Sie sich bitte an die entsprechende
Fachabteilung.

Technische Anderungen und
Korrekturen sind vorbehalten.

HYDAC ELECTRONIC GmbH

Hauptstralle 27, 66128 Saarbrticken
Tel. +49 6897 509-01

Fax +49 6897 509-1726

E-Mail: electronic@hydac.com
Internet: www.hydac.com
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